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Figure 1: Dimensions (in mm)
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Figure 2: Actuator open
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Figure 3: Mounting Instructions
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Figure 4: Proportional Control

Figure 5: Setting span and OFFSET
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Figure 7: Auxiliary Switches
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READ THIS INSTRUCTION SHEET AND THE SAFETY
WARNINGS CAREFULLY BEFORE INSTALLING AND
SAVE IT FOR FUTURE USE

General Features
The actuators are intended for the operation of various kind of
ballvalves.
Figure 1: Dimensions in mm
(a). Cover screw

Mode of operation
Figure 2: Actuator open
(a). Auxiliary switch
(b). Auxiliary switch
(c). Direction of rotation
(d). Self adapting:
d1: Dectivated
ON: Activated
(e). Manual button
(f). Adapter for:
Round spindles: @ 10...20 mm
Square spindles: O 10...176 mm
(9). 1 - Angle of rotation limiting - Not possible
2 - Releasing the adapter - Not possible
(h). Adjusting control signals
The actuators are controlled by a 0...10 VDC or 0...20 mA
signal. The motor stops running when the damper end-stop or
actuator end-stop is reached. For manual operation of the
damper the gearing is disengaged by means of the self-
resetting button (See Figure 2 e.).

s

Wiring

WARNING:

* The electrical connections for the actuators must
be executed in accordance with the relevant legal
requirements.

« In order to avoid any personal injury or damage

A to the equipment or other property, always
isolate the power supply before commencing
any work on the electrical wiring.

« In order to avoid danger to property, it is important
for the equipment to be used solely for which it is
intended.

WARNING: The integrated circuits in the actuator
‘I 4 are sensitive to static electricity. Take suitable
precautions.

WARNING: When calculating the torque required

to operate dampers, it is essential to take info
account all the data supplied by the damper
manufacturer.

Installation and adjustment
Figure 3: Mounting Instructions

Installation

Attach the actuator to the damper spindle by means of the

adapter and secure the locking device with the screws

provided.

Selecting the direction of rotation

« In order to reverse the direction of rotation (CW/CCW),
loosen screw (See Figure 1 a.) and remove the cover.

» The direction of rotation can be changed by switching
microswitch ¢ (See Figure 2c).

« Factory setting: Clockwise (CW) rotation.

Control Signal Adapting

By switching microswitch d1 to ON position, the control signal
Y1 or Y2 will be adapted to the chosen angle of rotation (See
figure 2d).

Setting Span and OFFSET
The potentiometers O and S help to match control signals Y1
and Y2 to any make of controller (see figure 5).

Wiring Diagrams
Figure 4: Proportional Control
Figure 5: Setting Span and OFFSET
(a). Start point O
(b). Working Range S
Figure 6: Parallel connection
Figure 7: Auxiliary switches
(). Auxiliary switch factory set at 10° CW
(b). Auxiliary switch factory set at 80° CW
Actuator at 0°position

Electrical connections via safety isolating
transformer

In order to make the electrical connections, loosen screw
(Fig. 1 a.) and remove the cover.

Actuator wiring diagram: according to terminal connection
(Fig. 4).

Parallel connection: according to terminal connection (Fig. 6).
Auxiliary switches: according to terminal connection (Fig. 7).
Feedback potentiometer: not possible.

The electrical installation work should be carried out by
a qualified electrician.

Wrong connections can damage the equipment. Check the
connections before energizing the power supply.

Local accident prevention regulations should always be
adhered to when installing the actuators.

The actuator moves about slightly while it is working so it is
important to use flexible leads for the electrical connections.

Auxiliary switches adjustment (See Figure 2a. - b.)
Example:

Switching position adjustment a. to 30° and b. to 70°.

30°: Depress the manual button (Figure 2 e.) and rotate the
adapter (Figure 2 f.) to the 30° position. Slightly loosen the
Phillips screw in the cam wheel a. so that the wheel can be
moved by hand. Rotate the cam wheel a. counterclockwise
until the switch button can be seen. Then tighten-back the
Phillips screw in the cam wheel a..

70°: Rotate the adapter (Figure 2 f.) in the same manner as
before to the 70° position. Slightly loosen the Phillips screw in
the cam wheel b. so that the wheel can be moved by hand.

.
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Ordering Codes

Codes Descriptions
BMS1.1 Actuator AC/DC 24 V
BMS1.1S  [Actuator AC/DC 24 V with 2 auxiliary switches

Technical Specifications

Actuators BMS1.1(S)
Drive torque 8 Nm
Running time 30s
Power supply AC 24V +20% / DC £10%
Frequency 50-60 Hz
Power consumption:
- operating 2.5W

- at end stops 0.3 W
For wire sizing 6.0VA/3.6 A@ 2ms
Weight 1.1 kg

Control signals
-Y1
-Y2

Position signal U

DC 0...10 V/ Ri > 250 kQ
0...20 mA / Ri > 388 kQ
DC0...10 V/Ri> 10 kQ

Angle of rotation:

- Working range

90° (93° mech.)

- Limiting not possible
Auxiliary switch rating 3(1.5) A, AC 230V
Sound power level 45 dB (A)

Protection class

Degree of protection

IP 54 (with cable glands, cable downwards)

Temperature: operating/store

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Humidity

5...95% RH (not condensing).

Maintenance

Maintenance-free

Johnson Controls, Inc., declares that these products are in compliance
with the essential requirements and other relevant provisions of the
EMC Directive and Low Voltage Directive

c E Compliance

This document is subject to change without notice 2
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LISEZ ATTENTIVEMENT LES PRESENTES
INSTRUCTIONS ET LES CONSIGNES DE SECURITE
AVANT DE PROCEDER A L'INSTALLATION ET
CONSERVEZ-LES AUX FINS D’UTILISATION
ULTERIEURE

Caractéristiques générales
Ces commandes actionnent divers types de clapets a billes.
Figure 1: Dimensions en mm

(a). Vis de couvercle

Principe de fonctionnement
Figure 2: Commande ouverte
(a). Commutateur auxiliaire
(b). Commutateur auxiliaire
(c). Sens de rotation
(d). Auto-adaptation:
d1: Désactivé
ON : Activé
(e). Bouton manuel
(f). Adaptateur pour :
Axes ronds : @ 10...20 mm
Axes carrés : 0 10...16 mm
(g). 1 - Limitation de I'angle de rotation -
Pas possible
2 - Déverrouillage de I'adaptateur -
Pas possible
(h). Réglage des signaux de commande
Les commandes sont actionnées par un signal 0...10 VDC
ou 0...20 mA.
Le moteur cesse de fonctionner quand la butée mécanique
est atteinte. Pour faire fonctionner manuellement le clapet,
il faut désengager I'engrenage a I'aide de la touche
d’autoréinitialisation (voir la figure 2 e.).

Cablage

ATTENTION :

¢ Le branchement électrique des commandes doit
respecter les obligations Iégales pertinentes.

¢ Pour éviter les dommages corporels ou

A matériels, toujours isoler I'alimentation

électrique avant d’intervenir sur le cablage.

* Pour ne rien endommager, il est important de
n’utiliser I'équipement qu’aux fins pour lesquelles
il a été congu.

ATTENTION : Les circuits intégrés de la
4 commande sont sensibles a I'électricité statique.
‘[A Prenez les précautions requises.

ATTENTION : Lors du calcul du couple de

fonctionnement des clapets, il faut
impérativement tenir compte de toutes les

données communiquées par leur fournisseur.

Installation et réglage
Figure 3: Instructions de montage

Installation

Fixez la commande a I'axe du clapet a I'aide de I'adaptateur et

le dispositif de verrouillage a I'aide des vis fournies.

Sélection du sens de rotation

« Pour inverser le sens de rotation (horaire/antihoraire),
desserrez la vis (voir la figure 1 a.) et déposez le couvercle.

« |l est possible de modifier le sens de rotation en réglant le
micro-commutateur ¢ (voir la figure 2c).

Réglage d’'usine : Rotation horaire

Adaptation du signal de commande

Si vous placez le micro-commutateur d1 sur ON, le signal de
commande Y1 ou Y2 sera adapté a I'angle de rotation choisi
(voir figure 2d).

Réglage de la portée et de I'offset

Les potentiométres O et S contribuent & adapter les signaux

de commande Y1 et Y2 a toute marque de contréleur (voir
figure 5).

Schémas de cablage
Figure 4: Commande proportionnelle
Figure 5: Réglage de la portée et de I'offset
(a). Point de départ O
(b). Plage de fonctionnement S
Figure 6: Branchement en paralléle
Figure 7: Commutateurs auxiliaires
(a). Commutateur auxiliaire réglé en usine
a 10° (sens horaire)
(b). Commutateur auxiliaire réglé en usine
a 80° (sens horaire)
Commande en position 0°

Branchements électriques via un transformateur
d’isolement pour la sécurité

Pour procéder aux branchements électriques, desserrez la
vis (figure 1 a.) et déposez le couvercle.

Schéma de cablage de la commande selon connexion des
bornes (fig. 4).

Branchement en paralléle selon connexion des bornes
(fig. 6).

Commutateurs auxiliaires selon connexion des bornes
(fig. 7).

Potentiomeétre de feed-back pas possible

L’installation électrique doit étre confiée a un électricien
qualifié.

Une erreur de branchement peut endommager
I'équipement. Vérifiez les connexions avant de mettre
I'alimentation sous tension.

Respectez toujours les réglementations locales sur la
prévention des accidents lors de l'installation des
commandes.

La commande en fonctionnement se déplace Iégéerement.
Il est donc important d'utiliser des cables flexibles pour les
branchements électriques.

Réglage des commutateurs auxiliaires

(voir la figure 2 a. - b.)

Exemple:

Réglage de la position des commutateurs a. a 30° et b. a 70°.
30°: Appuyez sur le bouton manuel (figure 2 e.) et faites
tourner I'adaptateur (figure 2 f.) jusqu'a la position 30°.
Desserrez |égérement la vis cruciforme de la roue a cames a.
pour pouvoir faire bouger la roue manuellement. Faites
tourner la roue a cames a. dans le sens antihoraire jusqu’'a
ce que le commutateur apparaisse. Ensuite, serrez a nouveau
la vis cruciforme dans la roue a cames a..

.

.
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70° : Faites tourner I'adaptateur (figure 2 f.) comme ci-dessus

jusqu’a la position 70°. Desserrez légérement la vis

cruciforme de la roue a cames b. pour pouvoir faire bouger la
roue manuellement. Faites tourner la roue a cames b. dans le
sens horaire jusqu’a ce que le commutateur apparaisse.
Ensuite, serrez a nouveau la vis cruciforme dans la roue a

cames b..

Références pour la commande

Codes Description
BMS1.1 Commande AC/DC 24 V
BMS1.1S Commande AC/DC 24 V a 2 commutateurs auxiliaires

Caractéristiques techniques

Commandes BMS1.1(S)
Couple moteur 8 Nm
Temps de fonctionnement 30s
Alimentation électrique AC 24V +20% / DC £10%
Fréquence 50-60 Hz
Consommation électrique:

- fonctionnement 25W

- aux butées 0,3W

Pour dimensionnement du cable 6,0VA/36Aa2ms
Poids 1,1 kg

Signaux de commande
Y1
Y2
Signal de position U

DC 0...10 V/ Ri > 250 kQ
0...20 mA / Ri > 388 kQ2
DC0..10 V/Ri > 10 kQ

Angle de rotation:
- Plage de fonctionnement

- Limitation

90° (93° méc.)

impossible

Valeur nominale des commutateurs
auxiliaires

3(1,5) A, AC 230 V

Niveau sonore

45dB (A)

Classe de protection

Degré de protection

IP 54 (avec presse-étoupe, cable vers le bas)

Température: fonctionnement/stockage

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Humidité

5...95 % d’humidité relative (sans condensation)

Maintenance

Sans maintenance

Johnson Controls, Inc., déclare que ces produits sont conformes aux
exigences essentielles et autres dispositions pertinentes de la Directive
(CEM) et de la Directive (basse tension)

C E Conformité

Ce document peut étre sujet a des modifications sans préavis 4
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LESEN SIE DIESE ANLEITUNG UND DIE
SICHERHEITSHINWEISE VOR DER INSTALLATION
SORGFALTIG DURCH UND BEWAHREN SIE SIE FUR
SPATERE REFERENZZWECKE AUF

Allgemeine Merkmale
Die Stellantriebe sind fir die Verstellung unterschiedlicher
Arten von Kugelventilen entwickelt worden.
Abbildung 1: Abmessungen in mm
(a). Deckelschraube
Betriebsweise
Abbildung 2: Stellantrieb Auf
(a). Werkseitige Hilfsschalter
(b). Werkseitige Hilfsschalter
(c). Drehrichtung
(d). Selbstanpassend:
d1: Deaktiviert
ON: Aktiviert
(e). Handtaste
(f). Adapter fiir:
Rundachsen: @ 10...20 mm
Vierkantachsen: @ 10...16 mm
(g). 1 - Drehwinkel-Begrenzung - Nicht méglich
2 - Adapter-Entriegelung - Nicht méglich
(h). Steuersignal-Einstellung
Die Stellantriebe werden durch ein 0...10 VDC bzw. 0...20 mA
Signal angesteuert. Der Motor schaltet ab, wenn die
Klappenendstellung bzw. die Stellantriebsendstellung erreicht
ist. Zur Handverstellung der Klappe wird der Antrieb lber die
Rickstelltaste ausgerastet (siehe Abbildung 2 e.).

Verdrahtung

ACHTUNG:

* Die elektrischen Anschlisse fir die Stellantriebe
mussen entsprechend den einschlagigen
gesetzlichen Bestimmungen hergestellt werden.

¢ Um Personenschéden bzw. eine
Beschadigung der Ausriistung oder
sonstigen Sachschaden zu vermeiden,
trennen Sie vor jeglichem Eingriff an der
elektrischen Verdrahtung stets die
Stromversorgung.

e Zur Vermeidung von Sachschaden darf die
Ausristung nur bestimmungsgemaf eingesetzt
werden.

A

ACHTUNG: Die im Stellantrieb integrierten
A  Schaltkreise reagieren empfindlich auf
4, elektrostatische Entladungen. Ergreifen Sie

entsprechende VorsichtsmaRnahmen.

ACHTUNG: Bei der Berechnung des fiir die
Verstellung der Klappen erforderlichen
Drehmoments sind die Angaben des
Klappenherstellers zu beachten.

Installation und Einstellung

Abbildung 3: Montageanweisungen

Installation

Bringen Sie den Stellantrieb mit Hilfe des Adapters an der

Klappenachse an und befestigen Sie den Steck-

Schraubklemmen-Anschluss mit den mitgelieferten

Schrauben.

Drehrichtungs-Auswahl

« Zur Anderung der Drehrichtung (CW/CCW) I6sen Sie die
Schraube (siehe Abbildung 1 a.) und nehmen Sie den
Deckel ab.

« Die Drehrichtung kann durch Umschalten des
Mikroschalters gedndert werden c (siehe Abbildung 2c).

» Werkseinstellung: Drehung im Uhrzeigersinn (CW).

Anpassung der Kontrollsignale

Durch Umschalten des Mikroschalters d1 in die Position EIN
wird das Kontrollsignal Y1 oder Y2 an den ausgewahlten
Drehwinkel angepasst (siehe Abbildung 2d).

Einstellung von Abstand und OFFSET
Die Potentiometer O und S helfen bei der Anpassung der

Kontrollsignale Y1 und Y2 an jeden Controllertyp (siehe
Abbildung 5).

Anschlusspldne
Abbildung 4: Stetige Ansteuerung
Abbildung 5: Einstellung von Abstand und OFFSET
(a). Startpunkt O
(b). Wirkungsbereich S
Abbildung 6: Parallelanschluss
Abbildung 7: Hilfsschalter
(a). Werkseitige Hilfsschalter-Einstellung auf
10° (CW)
(b). Werkseitige Hilfsschalter-Einstellung auf
80° (CW)
Stellantrieb auf 0°-Stellung
Elektrische Anschliisse iiber Sicherheitstransformator
» Zum Herstellen der elektrischen Anschliisse I6sen Sie die
Schraube (Abbildung 1 a.) und nehmen Sie den Deckel ab.
Stellantrieb-Anschlussplan gemaR Anschluss (Abbildung 4).
Parallelanschluss gemaf Anschluss (Abbildung 6).
Hilfsschalter gemaR Anschluss (Abbildung 7).
Riickfiihrpotentiometer nicht méglich.
Die elektrischen Anschliisse diirfen nur von einem
qualifizierten Elektrofachmann hergestellt werden.
Ein falscher Anschluss kann zur Beschadigung der
Ausristung fiihren. Uberprifen Sie die Anschlisse, bevor
Sie die Stromversorgung einschalten.
Bei der Installation der Stellantriebe sind stets die
einschlagigen Unfallverhltungsvorschriften einzuhalten.
Der Stellantrieb bewegt sich wahrend des Betriebs etwas.
Deshalb ist es wichtig, fur die elektrischen Anschlisse
flexible Leitungen zu verwenden.

Hilfsschalter-Einstellung (siehe Abbildung 2 a. - b.)
Beispiel:
Schaltpositions-Einstellung a. auf 30° und b. auf 70°.

30°: Driicken Sie die Handtaste (Abbildung 2 e.) und drehen Sie
den Adapter (Abbildung 2 f) in die 30°-Stellung. L6sen Sie die
Phillips-Schraube des Schaltrades etwas, a. so dass sich das
Rad manuell drehen l&sst. Drehen Sie das Schaltrad a. gegen
den Uhrzeigersinn, bis der Schaltknopf zu sehen ist. Ziehen
Sie daraufhin die Phillips-Schraube des Schaltrades wieder
fest a..

.

.
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70°: Drehen Sie den Adapter (Abbildung 2 f.) wie zuvor in die
70°-Stellung. Lésen Sie die Phillips-Schraube des Schaltrades
etwas, b. so dass sich das Rad manuell drehen lasst. Drehen
Sie das Schaltrad b. im Uhrzeigersinn, bis der Schaltknopf
zu sehen ist. Ziehen Sie daraufhin die Phillips-Schraube des

Schaltrades wieder fest b..

Bestellcodes

Codes Beschreibungen
BMS1.1 Stellantrieb AC/DC 24 V
BMS1.1S Stellantrieb AC/DC 24 V mit 2 Hilfsschaltern

Technische Daten

Stellantriebe BMS1.1(S)
Drehmoment 8 Nm
Laufzeit 30s
Nennspannung AC 24V +20% / DC £10%
Frequenz 50-60 Hz
Leistungsverbrauch:
- im Betrieb 2,5W

- in Endstellung 0,3 W
Dimensionierung 6,0VA/36 A@ 2ms
Gewicht 1,1 kg
Steuersignale

Y1 DC0..10 V/Ri > 250 kQ
Y2 0..20 mA/Ri> 388 kQ
Stellungssignal U DC 0...10 V/Ri > 10 kQ

Drehwinkel:

- Arbeitsbereich 90° (93° mech.)

- Begrenzung nicht moglich

Hilfsschalter Schaltleistung 3(1,5)A, AC 230V
Schallpegel 45 dB (A)
Schutzklasse 1l
Schutzart IP 54 (mit Kabelverschraubungen, Kabel nach unten)

Umgebungsbedingungen:
Betriebstemperatur/Lagertemperatur

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Feuchte

5...95% r.H. (nicht kondensierend)

Service

Wartungsfrei

C E Konformitét

Johnson Controls, Inc. erklart, dass diese Produkte konform sind mit den
wesentlichen Anforderungen und sonstigen anwendbaren Bestimmungen der
EMV-Richtlinie und der Niederspannungsrichtlinie

JOVENTA
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LEGGERE ATTENTAMENTE QUESTE ISTRUZIONI E LE
AVVERTENZE PRIMA DELL'INSTALLAZIONE E
CONSERVARLE PER USO FUTURO

Funzioni generali
Gli attuatori sono progettati per il funzionamento di diversi tipi
di valvole a sfera.
Figura 1: Dimensioni in mm
(a). Vite coperchio

Modo di funzionamento
Figura 2: Attuatore aperto
(a). Interruttore ausiliario
(b). Interruttore ausiliario
(c). Direzione di rotazione
(d). Adattamento automatico:
d1: Disattivato
ON: Attivato
(e). Pulsante manuale
(f). Adattatore per:
Perni rotondi: @ 10...20 mm
Perni quadrati: O 10...16 mm
(9). 1 - Limitazione dell'angolo di rotazione —
Non possibile
2 - Sbloccaggio dell'adattatore —
Non possibile
(h). Segnali di controllo di regolazione
Gli attuatori sono controllati per mezzo di un segnale 0...10 VDC
00..20 mA.
Il motore si arresta quando viene raggiunto il fine corsa della
serranda o il fine corsa dell'attuatore. Per il funzionamento
manuale della serranda,
il sistema di ingranaggi viene disinnestato attraverso I'utilizzo
del pulsante di ripristino automatico (vedere la figura 2 e.).

Cablaggio

AVVERTENZA:

* Eseguire i collegamenti elettrici degli attuatori
rispettando le normative legali relative.

* Per evitare lesioni personali o danni
all'apparecchiatura o altre proprieta, isolare
sempre I'alimentatore prima di iniziare
qualsiasi operazione sul cablaggio elettrico.

* Per evitare danni a proprieta, & importante
utilizzare I'apparecchiatura solo per lo scopo
designato.

A

AVVERTENZA: i circuiti integrati all'interno
N dell'attuatore sono sensibili all'elettricita statica.
‘IA Adottare le precauzioni del caso.

AVVERTENZA: quando si calcola la coppia
richiesta per il funzionamento delle serrande,
€ necessario considerare tutti i dati forniti dal
produttore della serranda.

Installazione e regolazione
Figura 3: Istruzioni per il montaggio

Installazione
Collegare l'attuatore al perno della serranda mediante
I'adattatore e fissare il dispositivo di bloccaggio con le viti
fornite.
Selezione della direzione di rotazione
« Per invertire la direzione di rotazione (CW/CCW), allentare
la vite (vedere la figura 1 a.) e rimuovere la copertura.
« E possibile modificare la direzione di rotazione mediante
il microinterruttore ¢ (vedere Figura 2c).
« Impostazione predefinita: rotazione oraria (CW).

Adattamento segnale di controllo

Posizionando su ON il microinterruttore d1, il segnale
di controllo Y1 o Y2 verra adattato all'angolo di rotazione
selezionato (vedere Figura 2d).

Impostare l'estensione e I'OFFSET

| potenziometri O ed S aiutano ad adeguare i segnali di controllo
Y1 e Y2 ad ogni tipologia di controller (vedere Figura 5).

Schemi di cablaggio
Figura 4: Controllo proporzionale
Figura 5: Impostare I'estensione e 'OFFSET
(a). Punto iniziale O
(b). Raggio di azione S
Figura 6: Connessione parallela
Figura 7: Interruttori ausiliari
(a). Impostazione predefinita interruttore ausiliario:
10° CW
(b). Impostazione predefinita interruttore ausiliario:
80° Ccw
Attuatore nella posizione 0°
Connessioni elettriche tramite trasformatore di
sicurezza
« Per eseguire le connessioni elettriche, allentare la vite
(figura 1 a.) e rimuovere la copertura.
Schema cablaggio attuatore in base alla connessione
terminale (fig. 4).
Connessione parallela in base alla connessione terminale
(fig. 6).
Interruttori ausiliariin base alla connessione terminale (fig. 7).
Potenziometro di retroazione non possibile.
Il lavoro di installazione elettrica deve essere eseguito
da un tecnico specializzato.
Connessioni errate possono danneggiare l'apparecchiatura.
Controllare le connessioni prima di dare tensione
all'alimentatore.
Durante I'operazione di installazione degli attuatori rispettare
sempre le normative locali di prevenzione degli infortuni.
L'attuatore si sposta leggermente durante il funzionamento,
pertanto & importante utilizzare cavetti flessibili per le
connessioni elettriche.

Regolazione degli interruttori ausiliari

(vedere le figure 2 a. - b.)

Esempio:

regolazione della posizione di commutazione a. su 30° e b. su 70°.
30°: spingere il pulsante manuale (figura 2 e.) e ruotare
I'adattatore (figura 2 f.) nella posizione 30°. Allentare
leggermente la vite con testa a croce nell'eccentrico a. in
modo da poter spostare I'ingranaggio manualmente. Ruotare
I'eccentrico a. in senso antiorario fino a quando l'interruttore
di accensione ¢ visibile. Serrare nuovamente la vite con testa
a croce nell'eccentrico a..

.
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70°: ruotare I'adattatore (figura 2 f.), come descritto in
precedenza, nella posizione 70°. Allentare leggermente la
vite con testa a croce nell'eccentrico b. in modo da poter
spostare I'ingranaggio manualmente. Ruotare I'eccentrico
b. in senso orario fino a quando l'interruttore di accensione
¢ visibile. Serrare nuovamente la vite con testa a croce

nell'eccentrico b..
Codici ordine

Codici Descrizioni
BMS1.1 Attuatore AC/DC 24 V
BMS1.1S Attuatore AC/DC 24 V con 2 interruttori ausiliari

Specifiche tecniche

Attuatori BMS1.1(S)
Coppia 8 Nm
Tempo di esecuzione 30s
Alimentazione AC 24V +20% / DC £10%
Frequenza 50-60 Hz
Consumo energetico:

- funzionamento 2,5W

- a fine corsa 0,3 W

Per dimensionamento cavi 6,0VA/3,6 A@ 2ms
Peso 1,1kg

Segnali di controllo
Y1
Y2

Segnale di posizione U

DC 0...10 V/ Ri > 250 kQ
0...20 mA / Ri > 388 kQ
DC0..10 V/Ri > 10 kQ

Angolo di rotazione:

- Intervallo di funzionamento

90° (93° mecc.)

- Limitazione non possibile
Dati nominali interruttore ausiliario  3(1,5) A, AC 230 V
Potenza sonora 45 dB (A)

Classe di protezione

Grado di protezione

IP 54 (con pressacavi, cavo rivolto verso il basso)

Temperatura:
funzionamento/conservazione

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Umidita

5...95% RH (senza condensa)

Manutenzione

Nessuna

Johnson Controls, Inc. dichiara che questi prodotti sono conformi ai requisiti
fondamentali ed altre relative disposizioni della Direttiva EMC e della Direttiva bassa
tensione

C E Conformita

Questo documento é soggetto a modifiche senza preavviso 8
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ANTES DE LA INSTALACION, LEA CUIDADOSAMENTE
ESTAS INSTRUCCIONES Y LAS ADVERTENCIAS DE
SEGURIDAD Y CONSERVELAS PARA SU USO FUTURO

Caracteristicas generales
Los actuadores intervienen en el funcionamiento de distintos
tipos de valvulas de bola.
Figura 1: Dimensiones en mm (pulgadas)
(a). Perno de la cubierta

Modo de funcionamiento
Figura 2: Actuador abierto
(a). Interruptor auxiliar
(b). Interruptor auxiliar
(c). Sentido de la rotacién
(d). Autoadaptacion:
d1: Desactivada
ON: Activada
(e). Boton manual
(f). Adaptador para:
Ejes redondos: @ 10...20 mm
Ejes cuadrados: I 10...16 mm
(g)- 1 - Limitacion del angulo de rotacion —
No es posible
2 - Liberacion del adaptador —
No es posible
(h). Ajuste de senales de control
Los actuadores estan controlados por una sefial 0...10 VDC
0 0...20 mA. El funcionamiento del motor se detendra cuando
se alcance el tope final del regulador o del actuador. En el
caso del funcionamiento manual del regulador, el engranaje
se desconecta mediante el botdn de restablecimiento
automatico (Véase la Figura 2 e.).

Cableado

ADVERTENCIA:

¢ Las conexiones eléctricas de los actuadores
deberan realizarse siguiendo los requisitos
legales pertinentes.

* Para evitar danos personales, del equipo o de

A propiedades de terceros, desconecte siempre

el suministro eléctrico antes de realizar
cualquier tipo de trabajo con el cableado.

« Para evitar dafios en la propiedad, es importante
que el equipo se emplee exclusivamente con el
fin para el que ha sido creado.

ADVERTENCIA: Los circuitos integrados del
actuador son sensibles a la electricidad estatica.

M Adopte las debidas precauciones.

ADVERTENCIA: Para calcular la torsion
necesaria para el funcionamiento de los
reguladores, es esencial tener en cuenta todos
los datos facilitados por su fabricante.

Instalacion y ajuste
Figura 3: Instrucciones de montaje

Instalacion

Sujete el actuador al eje del regulador mediante el adaptador
y asegure el dispositivo de bloqueo con los pernos que se
suministran.

Seleccioén de la direccion de rotacién

« Para cambiar la direccion de la rotacion (CW - sentido de
las agujas del reloj / CCW - sentido contrario a las agujas
del reloj), afloje el perno (Véase la Figura 1 a.) y retire la
cubierta.

« La direccion de la rotacion se pueda cambiar con el
microinterruptor c (ver Figura 2c).

« Ajuste de fabrica: Rotacion en el sentido de las agujas
del reloj (CW).

Adaptacion de la sefial de control

Al poner el microinterruptor d1 en la posiciéon ON, las sefiales

de control Y1 o Y2 se adaptaran al angulo de rotacién elegido

(ver Figura 2d).

Configurar la amplitud y la compensacién

Los potenciémetros O y S ayudan a controlar las sefiales Y1 e

Y2 a cualquier escenario del controlador (ver Figura 5).

Diagramas del cableado
Figura 4: Control proporcional
Figura 5: Configurar la amplitud y la compensacion
(a). Punto inicial O
(b). Intervalo de funcionamiento S
Figura 6: Conexion en paralelo
Figura 7: Interruptores auxiliares
(a). Interruptor auxiliar, ajustado de fabrica
a10°Ccw
(b). Interruptor auxiliar, ajustado de fabrica
a 80° Ccw
Actuador en la posicién 0°
Conexiones eléctricas a través de un
transformador aislante de seguridad
Para realizar las conexiones eléctricas, afloje el perno
(Figura 1 a.) y retire la cubierta.
Diagrama de cableado del actuador segun la conexién del
terminal (Fig. 4).
Conexion en paralelo segun la conexién del terminal (Fig. 6).
Interruptores auxiliares segun la conexion del
terminal (Fig. 7).
Potenciémetro de feedback no es posible.
Las labores de la instalacion eléctrica debe realizarlas
un técnico electricista cualificado.
Una conexion incorrecta puede dafiar el equipo. Revise las
conexiones antes de volver a activar el suministro eléctrico.
Durante la instalacion de los actuadores debe aplicarse en
todo momento la normativa para la prevencion de
accidentes.
El actuador realiza pequefios movimientos durante su
funcionamiento, por lo que es importante emplear cables
flexibles en las conexiones eléctricas.

.
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Ajuste de los interruptores auxiliares

(Véase la figura 2 a. - b.)

Ejemplo:

Ajuste de la posicion de interruptores a. a 30° y b. a 70°.

30°: Pulse el botéon manual (Figura 2 e.) y gire el adaptador
(Figura 2 f.) hasta la posicion de 30°. Afloje ligeramente el
perno Phillips de la rueda de levas a. hasta que pueda mover
manualmente la rueda. Gire la rueda a. en el sentido
contrario a las agujas del reloj hasta que pueda ver el botén

70°: Gire el adaptador (Figura 2 f.) de la forma indicada
anteriormente hasta la posicion de 70°. Afloje ligeramente el
perno Phillips de la rueda de levas b. hasta que pueda mover
manualmente la rueda. Gire la rueda b. en el sentido de las
agujas del reloj hasta que pueda ver el botén del interruptor.
A continuacion, vuelva a apretar el perno Phillips de la rueda
de levas b..

del interruptor. A continuacion, vuelva a apretar el perno

Phillips de la rueda de levas a..

Codigos de pedido

Codigos Descripciones

BMS1.1 Actuador AC/DC24 V

BMS1.1S Actuador AC/DC 24 V con 2 interruptores auxiliares

Especificaciones técnicas

Actuadores BMS1.1(S)
Torque de direccién 8 Nm
Tiempo de ejecucion 30s

Suministro eléctrico

AC 24V +20% / DC £10%

Frecuencia

50-60 Hz

Consumo energético:

- en funcionamiento 2,5W
- en los topes 0,3 W

Para la medida del cableado 6,0 VA/3,6 Aa2ms
Peso 1,1 kg

Senales de control
Y1
Y2

Senal de posiciéon U

DC 0...10 V/ Ri > 250 kQ
0...20 mA / Ri > 388 kQ2
DC0..10 V/Ri> 10 kQ

Angulo de rotacién:
- Gama de trabajo

- Limitacion

90° (93° mec.)

no es posible

Clasificacion de interruptores auxiliares

3(1,5) A, AC 230 V

Nivel de potencia acustica

45 dB (A)

Clase de proteccion

Grado de proteccion

IP 54 (con prensaestopas, pasacables)

Temperatura: o o o o
en funcionamiento/almacenamiento -20°..450°C /-30°..460°C
Humedad 5...95% HR (sin condensacion)

Mantenimiento

Mantenimiento gratuito

C E Conforme con

Johnson Controls, Inc., declara que estos productos cumplen los requisitos
esenciales y demas disposiciones aplicables de la directiva EMC y la directiva

europea de baja tension

JOVENTA

Este documento esta sujeto a cambios sin previo aviso
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LEES DIT INSTRUCTIEBLAD EN DE
VEILIGHEIDSWAARSCHUWINGEN ZORGVULDIG VOORDAT
DE INSTALLATIE WORDT UITGEVOERD, EN BEWAAR DIT
MATERIAAL ZODAT U HET IN DE TOEKOMST OOK NOG
KUNT RAADPLEGEN

Algemene functies
De bekrachtigers zijn bedoeld voor diverse soorten
kogelkleppen.
Figuur 1: Afmetingen in mm (inch)
(a). Schroef van afdekking

Werking
Figuur 2: Bekrachtiger open
(a). AUX-schakelaar
(b). AUX-schakelaar
(c). Draairichting
(d). Zelftappend:
d1: Gedeactiveerd
ON: Geactiveerd
(e). Handmatig, knop
(f). Adapter voor:
ronde assen: @ 10...20 mm
vierkante assen: O 10...16 mm
(g). 1 - Draaihoek begrenzend - niet mogelijk
2 - De adapter ontgrendelen - niet mogelijk
(h). Regelsignalen afstellen
De bekrachtigers worden aangestuurd door een signaal van
0...10 VDC of 0...20 mA.
De motor stopt met draaien wanneer de eindstop van de
demper of de eindstop van de bekrachtiger is bereikt. Voor de
handmatige bediening van de demper wordt de transmissie
gedeactiveerd door middel van de zelfresetknop (zie figuur 2 e.).

Bedrading

WAARSCHUWING:

* De elektrische aansluitingen voor de
bekrachtigers moeten in overeenstemming
met de relevante wettelijke vereisten worden
uitgevoerd.

* Om persoonlijk letsel of schade aan de
apparatuur of andere eigendommen te
voorkomen, dient u de voeding altijd te
isoleren voordat u met de elektrische
bedrading gaat werken.

* Om gevaar voor eigendommen te voorkomen,
is het van belang de apparatuur alleen te
gebruiken voor het doel waarvoor deze is
bestemd.

A

WAARSCHUWING: De geintegreerde circuits in
de bekrachtiger zijn gevoelig voor statische
4, elektriciteit. Neem afdoende

voorzorgsmaatregelen.

WAARSCHUWING: Bij de berekening van het
vereiste draaimoment voor bediening van de

A dempers is het van essentieel belang alle
verstrekte gegevens door de fabrikant van de
demper te gebruiken.

Installatie en afstelling
Figuur 3: Montage-instructies

Installatie

Bevestig de bekrachtiger op de demperas door middel van
de adapter en zet de vergrendeling met de meegeleverde
schroeven vast.

De draairichting selecteren

* Om de draairichting om te keren (rechtsom/linksom) draait u
de schroef los (zie figuur 1 a.) en verwijdert u de afdekking.

« U kunt de rotatierichting wijzigen door middel van
microschakelaar ¢ (zie Figuur 2c).

« Fabrieksinstelling: Rechtsom.

Regelsignaal afstellen
Als u microschakelaar d1 op ON zet, wordt het regelsignaal

Y1 of Y2 aangepast aan de gekozen draaihoek (zie figuur 2d).

De spanwijdte en OFFSET instellen

Met de potentiometers O en S kunt u de regelsignalen Y1 en
Y2 aanpassen voor elk merk regelaar (zie figuur 5).

Bedradingsschema's
Figuur 4: Proportionele regeling
Figure 5: De spanwijdte en OFFSET instellen
(a). Beginpunt O
(b). Werkbereik S
Figuur 6: Parallelle aansluiting
Figuur 7: AUX-schakelaars
(a). Fabrieksinstelling van AUX-schakelaar
10° rechtsom
(b). Fabrieksinstelling van AUX-schakelaar
80° rechtsom
Bekrachtiger op positie 0°
Elektrische aansluitingen via isolerende
veiligheidstransformator
Om de elektrische aansluitingen te maken, draait u de schroef
los (figuur 1 a.) en verwijdert u de afdekking.
Bedradingsschema voor bekrachtiger volgens
klemaansluiting (figuur 4).
Parallelle aansluiting volgens klemaansluiting (figuur 6).
AUX-schakelaars volgens klemaansluiting (figuur 7).
Feedbackpotentiometer niet mogelijk.
Het werk aan de elektrische installatie dient door een
gekwalificeerde elektricien te worden uitgevoerd.
Verkeerde aansluitingen kunnen de apparatuur
beschadigen. Controleer de aansluitingen voordat u de
voeding inschakelt.
Neem bij het installeren van de bekrachtigers altijd de
plaatselijke voorschriften in acht om ongevallen te
voorkomen.
Er zit enige beweging in de bekrachtiger wanneer deze in
bedrijf is.
Het gebruik van flexibele draden voor de elektrische
aansluitingen is dan ook belangrijk.

.
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Afstelling van AUX-schakelaars (zie figuur 2 a. - b.)
Voorbeeld:

Schakelaarpositie a. op 30° en b. op 70°.

30°: Druk de knop voor handmatig in (figuur 2 e.) en draai de
adapter (figuur 2 f.) naar de positie voor 30°. Draai de
kruiskopschroef in het nokwiel a. iets los zodat het wiel
handmatig kan worden bewogen. Draai het nokwiel a.
linksom totdat u de schakelaarknop ziet. Draai de
kruiskopschroef in het nokwiel a. vervolgens weer vast.

Bestelcodes
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70°: Draai de adapter (figuur 2 f.) op dezelfde wijze als eerst
naar de positie voor 70°. Draai de kruiskopschroef in het
nokwiel b. iets los zodat het wiel handmatig kan worden
bewogen. Draai het nokwiel b. rechtsom totdat u de
schakelaarknop ziet. Draai de kruiskopschroef in het nokwiel
b. vervolgens weer vast.

Codes Beschrijvingen
BMS1.1 Bekrachtiger AC/DC 24 V
BMS1.1S Bekrachtiger AC/DC 24 V met 2 AUX-schakelaars

Technische specificaties

Bekrachtigers BMS1.1(S)
Aandrijffmoment 8 Nm
Looptijd 30s
Voeding AC 24 V +20% / DC +10%
Frequentie 50-60 Hz
Stroomverbruik:
- in bedrijf 25W

- bij eindstops 0,3 W
Voor bedrading 6,0VA/36 A@2ms
Gewicht 1,1 kg

Regelsignalen
Y1 DC0...10 V/Re > 250 kQ
Y2 0..20 mA/Re > 388 kQ

Positiesignaal U DC 0...10 V/ Re > 10 kQ

Draaihoek:

- werkbereik 90° (93° mech.)

- begrenzend niet mogelijk
Nominale waarde AUX-schakelaar 3 (1,5) A, AC 230 V
Geluidsniveau 45 dB (A)

Beschermingsklasse 1l

Beschermingsgraad IP 54 (met kabelpakkingen, kabel neerwaarts)
-20°...+50°C / -30°...+60°C
5...95% RV (niet-condenserend).

Onderhoudsvrij

Temperatuur: in bedrijf/opslag
Vochtigheid
Onderhoud

Johnson Controls, Inc. verklaart dat deze producten voldoen aan de essentiéle
vereisten en andere relevante bepalingen van de EMC-richtlijn en de richtlijn voor

C E Voorschriften en normen
laagspanning

Dit document kan zonder kennisgeving worden gewijzigd 12
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LAS DET HAR INSTRUKTIONSBLADET OCH
SAKERHETSANVISNINGARNA NOGGRANT INNAN DU
INSTALLERAR MODULEN OCH SPARA DEM FOR
FRAMTIDA BRUK

Allménna funktioner
Stalldonen ar avsedda att styra olika typer av kulventiler.

Figur 1: Matti mm
(a). Tackskruv

Styrningslage
Figur 2: Stélldonet 6ppet
(a). Extra brytare
(b). Extra brytare
(c). Roteringsriktning
(d). Sjédlvanpassning:
d1: Avaktiverad
ON: Aktiverad
(e). Manuell knapp
(). Adapter for:
Runda spindlar: @ 10...20 mm
Fyrkantiga spindlar: O 10...16 mm
(g). 1 - Vinkel for roteringsbegrénsning - ej méjligt
2 - Frigéring av adaptern - ej méjligt
(h). Justering av kontrollsignaler
Stalldonen styrs av en 0...10 VDC- eller 0...20 mA-signal.
Motorn stangs av nar fuktarens andstopp eller stalldonets
andstopp har natts. Foér manuell styrning av fuktaren
inaktiveras drivningen med hjalp av den sjalvaterstallande
knappen (se figur 2 e.).

Kabeldragning

VARNING!

* De elektriska anslutningarna for stélldonen maste
utféras i enlighet med relevanta juridiska krav.

¢ Undvik personskada och skador pa
utrustningen eller annan egendom genom att
alltid isolera spanningsmatningen innan
arbete utfors pa kabeldragningen.

* Det ar viktigt att utrustningen endast anvands for
det den ar avsedd for, sa att skador pa egendom
undviks.

A

VARNING! De integrerade kretsarna i stilldonet
ar kdnsliga for statisk elektricitet. Vidta lampliga

AIA atgarder.

styra fuktarna berdknas ar det viktigt att ta med

VARNING! Nar vridmomentet som krévs for att
A alla data fran fuktarens tillverkare.

Installation och justering
Figur 3: Monteringsinstruktioner

Installation
Fast stalldonet vid fuktarspindeln med hjalp av adaptern och
skruva fast lasenheten med de medféljande skruvarna.
Vilja roteringsriktning
* Lossa skruven for att &ndra roteringsriktningen
(medsols/motsols) (se figur 1 a.) och ta bort locket.
* Roteringsriktningen kan @ndras med mikrobrytaren ¢
(se figur 2c).
« Fabriksinstéllning: Medsols rotering.

Anpassning av styrsignal

Genom att stélla mikrobrytaren d1 i lage ON anpassas
styrsignal Y1 eller Y2 till den valda roteringsvinkeln
(se figur 2d).

Stélla in avstand och OFFSET

Potentiometrarna O och S hjalper till att matcha styrsignalerna
Y1 och Y2 till alla typer av styrenheter (se figur 5).

lllustration kabeldragning
Figur 4: Proportionell kontroll
Figur 5: Stélla in avstand och OFFSET
(a). Startpunkt O
(b). Driftintervall S
Figur 6: Parallellanslutning
Figur 7: Extra brytare
(a). Extra brytare med fabriksinstéllningen
10° (medsols)
(b). Extra brytare med fabriksinstéallningen
80° (medsols)
Stalldonet i positionen 0°

Elektriska anslutningar via transformator fér
sékerhetsisolering

« Gor de elektriska anslutningarna genom att lossa skruven
(figur 1 a.) och ta bort locket.

Kopplingsschema for stélldon enl. terminalanslutning
(figur 4).

Parallellanslutning enl. terminalanslutning (figur 6).
Extra brytare enl. terminalanslutning (figur 7).
Feedbackkompensator ej mdjligt.

Den elektriska installationen bor utféras av en
kvalificerad elektriker.

Felaktiga anslutningar kan skada utrustningen. Kontrollera
anslutningarna innan stromkallan gérs spanningssatt.
Lokala regler for att forhindra olyckor bor alltid féljas nar
stélldonen installeras.

Stalldonet ror sig nagot nar det ar i drift sa det ar viktigt att
anvanda mjuka kablar fér de elektriska anslutningarna.

Justering av extra brytare (se figur 2 a. - b.)
Exempel:

Vaxla positionsjusteringen a. till 30° och b. till 70°.

30°: Tryck ned den manuella knappen (figur 2 e.) och rotera
adaptern (figur 2 f.) till positionen 30°. Lossa stjarnskruven i
kamhjulet nagot a. sa att hjulet kan flyttas fér hand. Rotera
kamhjulet a. motsols tills brytarknappen syns. Skruva sedan
fast stjarnskruven i kamhjulet igen a..

70°: Rotera adaptern (figur 2 f.) pad samma sétt som tidigare till
positionen 70°. Lossa stjarnskruven i kamhjulet nagot b. sa att
hjulet kan flyttas for hand. Rotera kamhjulet a. medsols tills
brytarknappen syns. Skruva sedan fast stjarnskruven i
kamhjulet igen b..

.

.

.
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Bestéllningskoder

Koder Beskrivning
BMS1.1 Stalldon AC/DC 24 V
BMS1.1S Stalldon AC/DC 24 V med tva extra brytare

Tekniska specifikationer

Y2

Positionssignal U

Staélldon BMS1.1(S)
Drivmoment 8 Nm
Drifttid 30s
Spanningsmatning AC 24V +20% / DC £10%
Frekvens 50-60 Hz
Stromforbrukning:
-idrift 25W
- vid @ndstopp 0,3 W
For ledningsstorlek 6,0VA/36 A@2ms
Vikt 1,1kg
Kontrollsignaler
Y1 DCO0..10 V/Ri> 250 kQ

0...20 mA / Ri > 388 kQ
DC0..10 V/Ri > 10 kQ

Roteringsvinkel:

- Driftomrade 90° (93° mek.)

- Begrdnsning ej mojligt
Klassificering for extra brytare 3(1,5) A, AC 230 V
Ljudniva 45 dB (A)
Skyddsklass 1]
Skyddsgrad IP 54 (med packboxar, kabel nedat)
Temperatur: drift/férvaring -20°...+50°C / -30°...+60°C
Fuktighet 5...95% RH (utan kondens).
Underhall Underhallsfritt

C E Overensstimmelse

Johnson Controls, Inc. uppger att dessa produkter éverensstammer med kraven och
andra relevanta bestdammelser i EMC-direktiv och lagspanningsdirektiv

JOVENTA
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PRED INSTALACI S| POZORNE PRECTETE TYTO
POKYNY A BEZPECNOSTNi VAROVANI A USCHOVEJTE
JE PRO POZDEJSI POUZITI

Obecné funkce
Spoustéce jsou uréeny pro fizeni riznych druht plovakovych
ventilG.
Obrazek 1: Rozméry v mm (v palcich)
(a). Sroub pro pripevnéni krytu
Provozni rezim
Obrazek 2: Rozebrany spoustéc
(a). Pomocny spina¢
(b). Pomocny spinac¢
(c). Smér otaceni
(d). Prizpusobeni:
d1: Vypnuto
ON: Zapnuto
(e). Manualni tlacitko
(f). Adaptér pro:
Oblé hridele: @ 10...20 mm
Ctyrhranné hfidele: @ 10...16 mm
(g). 1 — Omezeni Ghlu otaceni — nelze
2 — Uvolnéni adaptéru — nelze
(h). Nastaveni vstupnich signali
Spoustéce jsou Fizeny signalem 0...10 V SS. nebo 0...20 mA.
Motor se zastavi, jakmile bude dosazena koncova poloha
ventilu nebo spoustéce. V pfipadé manualniho ovladani
ventilu se pohon vypne pomoci samocinné resetovaného
tlacitka (Viz obrazek 2 e.).

Zapojeni

VAROVANI:

* Elektrické pfipojeni spoustéct musi byt
provedeno v souladu se souvisejici vyhlaskou.

* Aby se zabranilo zranéni osob nebo
poskozeni vybaveni nebo jiného majetku,
vzdy izolujte odpojte zdroj predtim, nez
budete provadét praci na elektrickém vedeni.

¢ Aby se zabranilo $kodam na majetku, je dulezité,
aby toto vybaveni bylo pouzivano pouze k
uceltim, pro které je uréeno.

A

VAROVANI: Integrované obvody ve spoustééi
4 jsou citlivé na staticky proud. Ucirnte proto
‘IA prisluSna opatieni.

momentu potiebného pro ovladani ventili je
potreba vzit v ivahu veskeré udaje poskytované
vyrobcem ventilu.

g VAROVANI: Pri vypocitavani krouticiho

Instalace a nastaveni
Obrazek 3: Montazni pokyny
Instalace
PFipevnéte pomoci adaptéru spoustéc k hfideli ventilu a
zajistéte pojistny mechanismus pomoci dodavanych Sroubd.
Vybér sméru otaceni
« Pokud chcete zménit smér otaceni (doleva nebo doprava),
uvolnéte Sroub (viz obrazek 1 a.) a sejméte kryt.
* Smeér otaceni muzete zménit prepnutim
mikrospinace ¢ (viz obrézek 2c ).
« Tovarni nastaveni: Otaceni doprava.

Prizptsobeni fidicich signald

Pfepnutim mikrospinace d1 do polohy ON pfizpUsobite Fidici
signal Y1 nebo Y2 vybranému uhlu otaceni (viz obrazek 2d).
Nastaveni rozsahu a posunuti

Potenciometry O a S slouzi k pfizpUsobeni signald Y1 a Y2
rlznym typlm regulatort (viz obrazek 5).

Schémata zapojeni
Obrazek 4: Proporcionalni fizeni
Obrazek 5: Nastaveni rozsahu a posunuti
(a). Pocatecni bod O
(b). Pracovni rozsah S
Obrazek 6: Paralelni zapojeni
Obrazek 7: Pomocné spinace
(a). Pomocny spinac¢ je tovarné nastaven na 10°
(doprava)
(b). Pomocny spinac¢ je tovarné nastaven na 80°
(doprava)
Spoustéc v poloze 0°
Elektrické zapojeni s vyuzitim bezpec¢nostniho
izola¢niho transformatoru
Chcete-li vytvorit elektronické zapojeni, uvolnéte Sroub
(obrazek 1 a.) a sejméte kryt.
Schéma zapojeni spoustéce zapojeni svorky acc.
(obrazek 4).
Paralelni zapojeni zapojeni svorky acc. (obrazek 6).
Pomocné spinace zapojeni svorky acc.(obrazek 7).
Potenciometr zpétné vazby nelze pouzit.
Instalaci elektrického vedeni by méla provadét Skolena
osoba.
Nespravné zapojeni mize zpusobit poskozeni zafizeni.
PFed zapnutim napajeciho zdroje zkontrolujte zapojeni.
Pri instalaci spoustéct vzdy dodrZujte mistni smérnice
bezpeénostni prace.
Spoustéc se pfi provozu mirné pohybuije, a proto je dllezité,
aby se pfi zapojeni pouzily ohebné vodice.
Nastaveni pomocnych spinacu (viz obrazek 2 a. - b.)
Priklad:
Nastaveni spinaci polohy a. nejvySe 30° a b. nejvyse 70°.
30°: Stisknéte manualni tlacitko (obrazek 2 e.) a ototte adaptér
(obrézek 2 f.) do polohy 30°. Mirné povolte kfiZzovy Sroub
vackového kola a., aby bylo mozné kolem pohybovat ruéné.
Otacejte vackovym kolem a. doleva, dokud nebude vidét
tlacitko spinace. Opét utahnéte kfizovy Sroub vackového kola a..
70°: Otocte adaptérem (obrazek 2 f.) stejnym zpUlsobem, jako
predtim, do polohy 70°. Mirné povolte kfizovy Sroub
vackového kola b., aby bylo mozné kolem pohybovat ruéné.
Otacejte vackovym kolem b. doprava, dokud nebude vidét
tlacitko spinace. Opét utahnéte kfizovy Sroub vackového kola b..
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Objednaci kody

Kody Popis
BMS1.1 Spoustéé 24 V STR/SS.
BMS1.1S Spousté& 24 V STR/SS. s 2 pomocnymi spinadi

Technické udaje

Spoustiée BMS1.1(S)
Kroutici moment motoru 8 Nm
Provozni doba 30s

Napajeci zdroj

24 V STR. +20% / SS. +10%

Frekvence

50-60 Hz

Spotieba el. energie:
— v provozu
— v koncovych polohdch

25W
0,3W

Kapacita vodiéu

6,0 VA/3,6 A@ 2ms

Hmotnost 1,1 kg
Ridici signaly

Y1 0..10V SS./Ri> 250 kQ

Y2 0..20 mA/Ri> 388 kQ

Signal polohy U 0...10 V SS./Ri> 10 kQ
Uhel otoéeni:
— Pracovni rozsah 90° (93° mech.)
— Omezeni nelze

Jmenovité hodnoty pomocného spinace 3(1,5) A, 230 V STR.
Urove intenzity zvuku 45dB (A)

Ttida ochrany

Stupeii ochrany

IP 54 (kabelové spojky, kabel veden smérem dol()

Teplota: provozni/skladovaci

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Vihkost

5...95 % RV (nekondenzujici)

Udrzba

bez udrzby

C E Shoda s pozadavky norem a smérnic

Johnson Controls, Inc., prohlasuje, Ze tyto vyrobky jsou v souladu se
zakladnimi pozadavky a ostatnimi odpovidajicimi ustanovenimi smérnice
EMC a smérnice o nizkonapétovych zafizenich

JOVENTA
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PRZED INSTALACJA NALEZY QWA2NIE PRZECZYTAC
TE INSTRUKCJE | OSTRZEZENIA DOTYCZACE
BEZPIECZENSTWA ORAZ ZACHOWAC JE W CELU
POZNIEJSZEGO UZYCIA
Informacje ogélne
Silowniki sa przeznaczone do dzialania réznego rodzaju
zaworéw kulowych.
Rysunek 1: Wymiary w mm
(a). Sruba pokrywy
Tryb pracy
Rysunek 2: Sitownik otwarty
(a). Przetgcznik pomocniczy
(b). Przetgcznik pomocniczy
(c). Kierunek obrotu
(d). Autoadaptacja:
d1: wytgczona
ON:wigczona
(e). Przycisk
(). Adapter do:
Watkéw okraglych: @ 10-20 mm
Trzpieni kwadratowych: O 10-16 mm
(9). 1 - Ograniczanie kata obrotu - nie jest mozliwe
2 - Zwalnianie adaptera - nie jest mozliwe
(h). Regulacja sygnatow sterujgcych
Sitownik jest sterowany sygnatem 0—10 VDC lub 0—-20 mA.
Silnik zatrzymuje sie, gdy przepustnica lub sitownik osiggnie
potozenie koncowe. W przypadku rgcznej obstugi
przepustnicy przektadnia jest wytgczana za pomocg
samoresetujgcego sie przycisku (zob. rys. 2e).

Okablowanie

OSTRZEZENIE:

« Potaczenia elektryczne sitownika muszg by¢
wykonane zgodnie z odpowiednimi przepisami.

« Aby unikna¢ obrazen, uszkodzenia sprzetu
lub innego mienia, nalezy zawsze odiaczy¢
zasilanie przed przystapieniem do wszelkich
prac zwigzanych z okablowaniem.

« Aby unikng¢ niebezpieczenstwa uszkodzenia
mienia, nalezy uzywac¢ urzadzenia wytacznie
do tego, do czego zostato przeznaczone.

A OSTRZEZENIE: Obwody drukowane sitownika
“ 4 Sa wrazliwe na elektrycznosé¢ statyczna. Nalezy
zachowaé odpowiednie srodki ostroznosci.

OSTRZEZENIE: Podczas obliczania wielkosci
momentu obrotowego wymaganego do pracy
przepustnicy nalezy uwzgledni¢ wszystkie dane
dostarczone przez producenta przepustnicy.

Instalacja i regulacja
Rysunek 3: Instrukcja montazu

Instalacja

Sitownik nalezy przymocowac¢ do watka przepustnicy za

pomoca adaptera i zabezpieczy¢ urzgdzenie blokujgce

dostarczonymi Srubami.

Wybor kierunku obrotow

« Aby odwrdcic¢ kierunek obrotéw (w prawo/w lewo), nalezy
poluzowac $rube (zob. rys. 1a) i zdjaé pokrywe.

* Przetgczajgc mikroprzetacznik ¢, mozna zmienic kierunek
obrotéw (zob. rys. 2c).

« Ustawienia fabryczne: Obroty w prawo (CW).

Adaptacja sygnatéw sterowania

Przetaczenie mikroprzetacznika d1 do potozenia

ON powoduje adaptacje sygnatu Y1 lub Y2 do wybranego

kata obrotu (zob. rys. 2d).

Ustawianie rozpietosci i przesuniecia

Potencjometry O i S pomagajg dopasowac sygnaty sterujgce

Y1iY2 do dowolnego sterownika (zob. rys. 5).

Schemat okablowania
Rysunek 4: Sterowanie proporcjonalne
Rysunek 5: Ustawianie rozpigtosci i przesunigcia
(a). Punkt poczgtkowy O
(b). Zakres roboczy S
Rysunek 6: Potaczenie réwnolegte
Rysunek 7: Przelaczniki pomocnicze
(a). Ustawienie fabryczne przetagcznikéw
pomocniczych 10°, obroty w prawo
(b). Ustawienie fabryczne przetgcznikéw
pomocniczych 80°, obroty w prawo
Sitownik w potozeniu 0°
Pofaczenia elektryczne sa wykonane za pomoca
bezpiecznie separujgcego transformatora
« Aby wykona¢ potgczenia elektryczne, nalezy poluzowaé
$rube (rys. 1a) i zdja¢ pokrywe.
Schemat okablowania sitownika: potgczenia
zaciskoéw (rys. 4).
Potaczenie réwnolegte: polaczenia zaciskow (rys. 6).
Przelaczniki pomocnicze: potgczenia zaciskow (rys. 7).
Potencjometr sprzezenia zwrotnego: brak.
Instalacja elektryczna powinna by¢ wykonana przez
wykwalifikowanego elektryka.
Nieprawidtowe potaczenia mogg doprowadzi¢ do
uszkodzenia sprzetu. Przed wigczeniem zasilania
nalezy sprawdzi¢ potgczenia.
Podczas instalowania sitownikéw nalezy zawsze
przestrzegacé lokalnych przepiséw zapobiegania wypadkom.
Sitowniki podczas pracy nieznacznie sig przesuwaja,
dlatego do ich tgczenia nalezy uzywaé elastycznych
przewodow.
Regulacja pomocniczych przetacznikéw
(zob. rys. 2a i 2b)
Przyktad:
Zmiana potfozenia przetaczania a. do 30° i b. do 70°.
30°: Wcisnij przycisk (rys. 2e) i obré¢ adapter (rys. 2f) do
potozenia 30°. Poluzuj lekko $rube w kétku krzywki a, tak
aby mozna je byto obrdci¢ recznie. Obro¢ kétko krzywki
a. w lewo az do ukazania si¢ przycisku przetgcznika.
Nastepnie ponownie dokre¢ $rube a.
70°: Obré¢ adapter (rys. 2f) w taki sam spos6b do potozenia
70°. Poluzuj lekko $rube w kétku krzywki b., tak aby mozna je
byto obréci¢ recznie.

.

.
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Kody do zaméwienia

Kod Opis

BMS1.1 Sitownik AC/DC 24 V

BMS1.1S Sitownik AC/DC 24 V, z 2 przetgcznikami pomocniczymi

Dane techniczne

Sitowniki BMS1.1(S)

Moment obrotowy napedu 8 Nm

Czas pracy 30s

Zasilanie AC 24 V +20% / DC +10%

Czestotliwos¢é

50-60 Hz

Pobér energii:
— praca
— w potfozeniu korncowym

25W
03w

Dla okablowania

6,0 VA/3,6 Aprzez2 ms

Sygnaly sterujace
Y1
Y2
Sygnaf potozenia U

DC 0-10 V/Ri> 250 KQ
0-20 mA / Ri 388 Q
0-10 VDC/R>10 KQ

Kat obrotu:
— zakres roboczy
— ograniczenie

90° (93° mech.)
nie jest mozliwe

Wartosci nominalne dla przetacznika
pomocniczego

3(1,5)A, 230 VAC

Trwatosé

60 000 cykli

Moc akustyczna

45 dB (A)

Klasa ochrony

Stopien ochrony

IP 54 (z uszczelnieniem dtawieniowym przewodu i przewodem skierowanym w dot)

Temperatura: praca/przechowywanie

od —20° do +50°C / od —30° do +60°C

Wilgotnos¢ 5-95% wilgotnosci wzglednej (bez kondensacji)
Ciezar 1,1 kg
Konserwacja Nie wymaga konserwacji

C E Dane dotyczace zgodnosci

Firma Johnson Controls, Inc. oswiadcza, ze niniejsze produkty sg zgodne z
istotnymi wymaganiami i innymi odpowiednimi przepisami zawartymi w Dyrektywie
dot. zgodnosci elektromagnetycznej niskich napie¢
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