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Figure 1: Dimensions in mm (inches)




Figure 2: Actuator open
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Figure 3: Mounting Instructions
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(1) Signal (2) Potentiometer
Y1=DCO0..10V —> 0=0/S=10
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Y2=0.20mA —> 0=0/S=10
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Figure 4: Proportional Control

Figure 5: Signal data
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(2) Auxiliary switch
Factory Set
at 80° (CW)

(1) Auxiliary switch
Factory Set
at10° (CW)

Figure 6: Parallel connection

Figure 7: Auxiliary switches
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READ THIS INSTRUCTION SHEET AND THE SAFETY WARNINGS
CAREFULLY BEFORE INSTALLING AND SAVE IT FOR FUTURE USE

General Features

The actuators are intended for the operation of air dampers in HVAC
systems. The universal adapter allows them to be mounted directly on the
damper spindle where they are secured with the locking device supplied.
Figure 1: Dimensions in mm (inches)

a. Cover screw

Mode of operation
Figure 2: Actuator open
. Auxiliary switch factory set at 10° (CW)
. Auxiliary switch factory set at 80° (CW)
. Motor-plug
. Microswitch
. Manual button
Adapter for:
Round spindles: @ 10...20 mm
Square spindles: O 10...16 mm
g. 1 - Angle of rotation limiting
2 - Releasing the adapter
h. Adjusting control signals
The actuators are controlled by a 0...10 VDC or 0...20 mA signal.
The motor stops running when the damper end-stop or actuator end-stop is
reached. For manual operation of the damper the gearing is disengaged by
means of the self-resetting button (See Figure 2 e.).

WARNING: When calculating the torque required to operate
dampers, it is essential to take info account all the data

supplied by the damper manufacturer.

S0 Q0 0T
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Installation and adjustment
Figure 3: Mounting Instructions

Installation

Attach the actuator to the damper spindle by means of the adapter and
secure the locking device with the screws provided.

Angle of rotation limiting
An angle-of-rotation/working range (Figure 2 g1.) of less than 90° can be
limited mechanically by repositioning the adapter in 5° steps as required.
The adapter is released by simply pressing the adapter clips on the lower
side of the actuator (Figure 2 g2.).

Selecting the direction of rotation

» In order to reverse the direction of rotation (CW/CCW), loosen screw
(See Figure 1 a.) and remove the cover.

« The direction of rotation can be reversed with the switch (See Figure 2 d.).

« Factory setting: Clockwise (CW) rotation.
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Wiring

WARNING:

» The electrical connections for the actuators must be
executed in accordance with the relevant legal requirements.

* In order to avoid any personal injury or damage to the
equipment or other property, always isolate the power
supply before commencing any work on the electrical
wiring.

+ In order to avoid danger to property, it is important for the
equipment to be used solely for which it is intended.

‘ WARNING: The integrated circuits in the actuator are
‘LI\ sensitive to static electricity. Take suitable precautions.

Wiring Diagrams

Figure 4: Proportional Control

Figure 5: Signal data
(1) Signal
(2) Potentiometer
(3) Adapting

Figure 6: Parallel connection

Figure 7: Auxiliary switches
(1) Auxiliary switch factory set at 10° CW
(2) Auxiliary switch factory set at 80° CW
(3) Actuator at 0°position
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Electrical connections via safety isolating transformer

» In order to make the electrical connections, loosen screw (Figure 1 a.)
and remove the cover.

» Actuator wiring diagram  according to terminal connection (Figure 4).

« Parallel connection according to terminal connection (Figure 6).

* Auxiliary switches according to terminal connection (Figure 7).

+ Feedback potentiometer not possible.

» The electrical installation work should be carried out by a qualified
electrician.

* Wrong connections can damage the equipment. Check the connections
before energizing the power supply.

» Local accident prevention regulations should always be adhered to when
installing the actuators.

* The actuator moves about slightly while it is working so it is important to
use flexible leads for the electrical connections.

Auxiliary switches adjustment (See Figure 2 a. - b.)

Example:
Switching position adjustment a. to 30° and b. to 70°.

30°: Depress the manual button (Figure 2 e.) and rotate the adapter (Figure 2f.)
to the 30° position. Slightly loosen the Phillips screw in the cam wheel a. so
that the wheel can be moved by hand. Rotate the cam wheel

a. counterclockwise until the switch button can be seen. Then tighten-
back the Phillips screw in the cam wheel a..

70°: Rotate the adapter (Figure 2 f.) in the same manner as before to the
70° position. Slightly loosen the Phillips screw in the cam wheel b. so that
the wheel can be moved by hand. Rotate the cam wheel b. clockwise until
the switch button can be seen. Then tighten-back the Phillips screw in the
cam wheel b..

Factory setting of auxiliary switches
The two auxiliary switches a. and b. are factory set at the to approximately
10° CW (a.) and 80° CW (b.)

Ordering Codes

Codes Descriptions
DMG1.1 Actuator AC/DC 24 V
DMG1.1S Actuator AC/DC 24 V with 2 auxiliary switches
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Technical Specifications

Actuators DMG1.1(S)
Drive torque 32 Nm
Damper area 6 m2
Running time 200s

Indipendent of load, at nominal conditions and room temperature

Power supply

AC 24V £20% / DC +10%

Frequency

50-60 Hz

Power
consumption:

- operating
- at end stops

25W

03w

For wire sizing

45VA/36A@ 2ms

Weight

1.1kg

Control signals:
Y1
Y2

DC0..10 V/Ri> 250 KQ

0..20 mA/Ri 388 Q

Position signal U

DCO0..10V/R>50KQ

Angle of rotation:
- Working range
- Limiting

90° (93° mech.)

5°...85%in 5° steps

Auxiliary switch
rating

3(L5)A AC230V

Sound power level

45 dB (A)

Protection class

Degree of IP 54 (with cable glands, cable downwards)
protection

Temperature: -20°...450°C / -30°...+60°C
operating/store

Humidity 5...95% RH (not condensing).

Maintenance

Maintenance-free

standards C €

89/336 EEC:  EN 61000-6-2, EN 61000-6-3
72123 EEC:  EN 60730

This document is subject to change without notice
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DMG1.1

Commandes proportionnelles

Manuel d’installation P/N 14-88360-1939 Rév. B
Date de publication 07 2007

LISEZ ATTENTIVEMENT LES PRESENTES INSTRUCTIONS ET LES
CONSIGNES DE SECURITE AVANT DE PROCEDER A
L'INSTALLATION ET CONSERVEZ-LES AUX FINS D’UTILISATION
ULTERIEURE.

Caractéristiques générales
Les commandes sont congues pour actionner les clapets a air de systemes
CVC. Leur adaptateur universel permet de les monter directement sur I'axe
du clapet, auquel ils sont fixés a I'aide du dispositif de verrouillage fourni.
Figure 1: Dimensions en mm (pouces)

a. Vis de couvercle

Principe de fonctionnement
Figure 2: Commande ouverte

a. Commutateur auxiliaire réglé en usine a 10° (sens horaire)
b. Commutateur auxiliaire réglé en usine a 80° (sens horaire)
c. Prise moteur

d. Microrupteur

e. Bouton manuel

f.

Adaptateur pour :
Axes ronds : @ 10...20 mm
Axes carrés : 0 10...16 mm
g. 1 - Limitation de I'angle de rotation
2 - Déverrouillage de I'adaptateur

h. Réglage des signaux de commande

Les commandes sont actionnées par un signal 0...10 VDC ou 0...20 mA.
Le moteur cesse de fonctionner quand la butée mécanique est atteinte.
Pour faire fonctionner manuellement le clapet, il faut désengager
I'engrenage a I'aide de la touche d’autoréinitialisation (voir la figure 2 e.).

ATTENTION : Lors du calcul du couple de fonctionnement
des clapets, il faut impérativement tenir compte de toutes les

données communiquées par leur fournisseur.
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Installation et réglage
Figure 3 : Instructions de montage

Installation
Fixez la commande a I'axe du clapet a 'aide de I'adaptateur et le dispositif
de verrouillage a I'aide des vis fournies.

Limitation de I’angle de rotation

Il est possible de limiter mécaniquement la plage d’angle de rotation/
fonctionnement (figure 2 g1.) a moins de 90° en repositionnant I'adaptateur
par pas de 5°, en fonction des besoins.

Pour déverrouiller 'adaptateur, appuyez sur les attaches situées dans sa
partie inférieure (figure 2 g2.).

Sélection du sens de rotation

» Pour inverser le sens de rotation (horaire/antihoraire), desserrez la vis
(voir la figure 1 a.) et déposez le couvercle.

* Le commutateur permet d'inverser le sens de rotation (voir la figure 2 d.).

+ Réglage d'usine : Rotation horaire
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Cablage

ATTENTION :

* Le branchement électrique des commandes doit respecter
les obligations légales pertinentes.

* Pour éviter les dommages corporels ou matériels,
toujours isoler I’alimentation électrique avant
d’intervenir sur le cablage.

* Pour ne rien endommager, il est important de n’utiliser
I'équipement qu’aux fins pour lesquelles il a été congu.

A ATTENTION : Les circuits intégrés de la commande sont
‘LI\ sensibles a I'électricité statique. Prenez les précautions
requises.

Schémas de cablage

Figure 4 : Commande proportionnelle

Figure 5: Données des signaux
(1) Signal
(2) Potentiometre
(3) Réglage

Figure 6 : Branchement en paralléle

Figure 7 : Commutateurs auxiliaires
(1) Commutateur auxiliaire réglé en usine a 10° (sens horaire)
(2) Commutateur auxiliaire réglé en usine a 80° (sens horaire)
(3) Commande en position 0°
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Branchements électriques via un transformateur
d’isolement pour la sécurité

» Pour procéder aux branchements électriques, desserrez la vis
(fig. 1 a.) et déposez le couvercle.
» Schéma de cablage de la commande selon connexion des bornes (fig. 4).

* Branchement en paralléle selon connexion des bornes (fig.6).
+ Commutateurs auxiliaires selon connexion des bornes (fig. 7).
* Potentiomeétre de feed-back pas possible.

» L’installation électrique doit étre confiée a un électricien qualifié.

* Une erreur de branchement peut endommager I'équipement. Vérifiez les
connexions avant de mettre I'alimentation sous tension.

» Respectez toujours les réglementations locales sur la prévention des
accidents lors de l'installation des commandes.

+ La commande en fonctionnement se déplace légérement. Il est donc
important d'utiliser des cables flexibles pour les branchements électriques.

Réglage des commutateurs auxiliaires
(voir la figure 2 a. - b.)

Exemple :
Réglage de la position des commutateurs a. a 30° et b. a 70°.

30°: Appuyez sur le bouton manuel (figure 2 e.) et faites tourner
I'adaptateur (figure 2 f.) jusqu'a la position 30°. Desserrez légérement la vis
cruciforme de la roue a cames a. pour pouvoir faire bouger la roue
manuellement. Faites tourner la roue a cames a. dans le sens antihoraire
jusqu’a ce que le commutateur apparaisse. Ensuite, serrez a nouveau la vis
cruciforme dans la roue a cames a..

70°: Faites tourner I'adaptateur (figure 2 f.) comme ci-dessus jusqu’a la
position 70°. Desserrez légérement la vis cruciforme de la roue a cames b.
pour pouvoir faire bouger la roue a la main. Faites tourner la roue a cames
b. dans le sens horaire jusqu’a ce que le commutateur apparaisse.
Ensuite, serrez a nouveau la vis cruciforme dans la roue a cames b..

Réglage d’usine des commutateurs auxiliaires
Les deux commutateurs auxiliaires a. et b. sont réglés en usine a environ
10° (sens horaire) (a.) et 80° (sens horaire) (b.).

Références pour la commande

Codes Description
DMG1.1 Commande AC/DC 24 V
DMG1.1S Commande AC/DC 24 V a 2 commutateurs auxiliaires
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Caractéristiques techniques

Commandes DMG1.1(S)
Couple moteur 32Nm
Surface du clapet 6 m2

Temps de fonctionnement 200s

Quelle que soit la charge, a conditions nominales et
température ambiante

Alimentation électrique

AC 24V £20% / DC +10%

Fréquence

50-60 Hz

Consommation électrique :

- fonctionnement 25W
- aux butées 03W
Pour dimensionnementdu 45VA/36Aa2ms
cable
Poids 1,1kg
Signaux de commande :
Y1 DCO..10 V/Ri>250 KQ
Y2 0..20mA/Ri388Q
Signal de position U DCO0..10 V/R>50KQ

Angle de rotation :
- Plage de fonctionnement
- Limitation

90° (93° méc.)

5°...85° par pas de 5°

Valeur nominale des
commutateurs auxiliaires

3(L5)A AC230V

Niveau sonore

45 dB (A)

Classe de protection

Degré de protection

IP 54 (avec presse-étoupe, cable vers le bas)

Température :
fonctionnement/stockage

-20°...+50°C /-30°...+60°C

Humidité

5...95% d’humidité relative (sans condensation)

Maintenance

Sans maintenance

Normes(C €

89/336/EEC  EN 61000-6-2, EN 61000-6-3
72/23EEC: EN60730

Ce document peut étre sujet a modification sans préavis.
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DMG1.1

Stetige Stellantriebe

Installationsanleitung P/N 14-88360-1939 Rev. B
Ausgabedatum 07 2007

LESEN SIE DIESE ANLEITUNG UND DIE SICHERHEITSHINWEISE VOR
DER INSTALLATION SORGFALTIG DURCH UND BEWAHREN SIE SIE
FUR SPATERE REFERENZZWECKE AUF

Allgemeine Merkmale

Die Stellantriebe sind fiir die Verstellung von Luftklappen in Liftungs- und
Klimaanlagen entwickelt worden. Dank des Universaladapters lassen sie

sich direkt auf die Klappenachse montieren, wo sie mit dem mitgelieferten
Steck-Schraubklemmen-Anschluss befestigt werden.

Abbildung 1: Abmessungen in mm (inches)
a. Deckelschraube

Betriebsweise

Abbildung 2: Stellantrieb Auf
. Werkseitige Hilfsschalter-Einstellung auf 10° (CW)
. Werkseitige Hilfsschalter-Einstellung auf 80° (CW)
. Motorstecker
. Microschalter
. Handtaste
Adapter fiir:
Rundachsen: @ 10...20 mm
Vierkantachsen: 10...16 mm
g. 1 - Drehwinkel-Begrenzung
2 - Adapter-Entriegelung
h. Steuersignal-Einstellung
Die Stellantriebe werden durch ein 0...10 VDC bzw. 0...20 mA Signal
angesteuert.
Der Motor schaltet ab, wenn die Klappenendstellung bzw. die
Stellantriebsendstellung erreicht ist. Zur Handverstellung der Klappe wird
der Antrieb Uber die Riickstelltaste ausgerastet (siehe Abbildung 2 e.).

S0 Q00 T

ACHTUNG: Bei der Berechnung des fiir die Verstellung der
Klappen erforderlichen Drehmoments sind die Angaben des

Klappenherstellers zu beachten.
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Installation und Einstellung
Abbildung 3: Montageanweisungen

Installation

Bringen Sie den Stellantrieb mit Hilfe des Adapters an der Klappenachse
an und befestigen Sie den Steck-Schraubklemmen-Anschluss mit den
mitgelieferten Schrauben.

Drehwinkel-Begrenzung

Ein Drehwinkel/Arbeitsbereich (Abbildung 2 g1.) von unter 90° kann,
entsprechend der Anforderungen, mechanisch durch Umstecken des
Adapters in 5°-Schritten begrenzt werden.

Das Entfernen des Adapters erfolgt durch einfaches Driicken der
Adapterklammer auf der Unterseite des Antriebes (Abbildung 2 g2.).

Drehrichtungs-Auswahl

+  Zur Anderung der Drehrichtung (CW/CCW), I6sen Sie die Schraube
(siehe Abbildung 1 a.) und nehmen Sie den Deckel ab.

« Die Drehrichtung kann tber den Schalter umgekehrt werden (siehe
Abbildung 2 d.).

* Werkseinstellung: Drehung im Uhrzeigersinn (CW).
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Verdrahtung

ACHTUNG:

» Die elektrischen Anschlisse fiir die Stellantriebe mussen
entsprechend den einschlagigen gesetzlichen

Bestimmungen hergestellt werden.

A * Um Personenschiden bzw. eine Beschadigung der
trennen Sie vor jeglichem Eingriff an der elektrischen
Verdrahtung stets die Stromversorgung.

bestimmungsgeman eingesetzt werden.

Ausriistung oder sonstigen Sachschaden zu vermeiden,

* Zur Vermeidung von Sachschaden darf die Ausristung nur

A ACHTUNG: Die im Stellantrieb integrierten Schaltkreise
reagieren empfindlich auf elektrostatische Entladungen.
M Ergreifen Sie entsprechende VorsichtsmaRnahmen.

Anschlussplédne

Abbildung 4: Stetige Ansteuerung

Abbildung 5: Signalwerte
(1) Signal
(2) Potentiometer
(3) Adapter

Abbildung 6: Parallelanschluss

Abbildung 7: Hilfsschalter
(1) Werkseitige Hilfsschalter-Einstellung auf 10° (CW)
(2) Werkseitige Hilfsschalter-Einstellung auf 80° (CW)
(3) Stellantrieb auf 0°-Stellung

DMGH1.1 Stetige Stellantriebe
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Elektrische Anschliisse liber Sicherheitstransformator

< Zum Herstellen der elektrischen Anschliisse, I6sen Sie die Schraube
(Abbildung 1 a.) und nehmen Sie den Deckel ab.
+ Stellantrieb-Anschlussplan gemaR Anschluss (Abbildung 4).

« Parallelanschluss geman Anschluss (Abbildung 6).
+ Hilfsschalter gemal Anschluss (Abbildung 7).
« Riickfiihrpotentiometer nicht maglich.

» Die elektrischen Anschliisse diirfen nur von einem qualifizierten
Elektrofachmann hergestellt werden.

« Ein falscher Anschluss kann zur Beschadigung der Ausristung fiihren.
Uberpriifen Sie die Anschliisse, bevor Sie die Stromversorgung
einschalten.

» Bei der Installation der Stellantriebe sind stets die einschlagigen
Unfallverhiitungsvorschriften einzuhalten.

» Der Stellantrieb bewegt sich wahrend des Betriebs etwas. Deshalb ist es
wichtig, flr die elektrischen Anschlisse flexible Leitungen zu verwenden.

Hilfsschalter-Einstellung (siehe Abbildung 2 a. - b.)
Beispiel:
Schaltpositions-Einstellung a. auf 30° und b. auf 70°.

30°: Driicken Sie die Handtaste (Abbildung 2 e.) und drehen Sie den Adapter
(Abbildung 2 f) in die 30°-Stellung. Lésen Sie die Phillips-Schraube des
Schaltrades etwas, a. so dass sich das Rad manuell drehen lasst. Drehen
Sie das Schaltrad a. gegen den Uhrzeigersinn, bis der Schaltknopf zu
sehen ist. Ziehen Sie daraufhin die Phillips-Schraube des Schaltrades
wieder fest a..

70°: Drehen Sie den Adapter (Abbildung 2 f.) wie zuvor in die 70°-Stellung.
Losen Sie die Phillips-Schraube des Schaltrades etwas, b. so dass sich das
Rad manuell drehen lasst. Drehen Sie das Schaltrad b. im Uhrzeigersinn,
bis der Schaltknopf zu sehen ist. Ziehen Sie daraufhin die Phillips-
Schraube des Schaltrades wieder fest b..

Werkseinstellung der Hilfsschalter
Die zwei Hilfsschalter a. und b. sind werkseitig auf etwa
10° CW (a.) und 80° CW (b.) eingestellt.

Bestellcodes

Codes Beschreibungen
DMG1.1 Stellantrieb AC/DC 24 V
DMG1.1S Stellantrieb AC/DC 24 V mit 2 Hilfsschaltern
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Technische Daten

Stellantriebe DMG1.1(S)

Drehmoment 32Nm

Klappenfliche 6 m2

Laufzeit 200s
Unabhangig von der Belastung, bei Nennbedingungen und
Raumtemperatur

Nennspannung AC 24V £20% / DC +10%

Frequenz 50-60 Hz

Leistungsverbrauch:
-im Betrieb 25W

-in Endstellung 03W

Dimensionierung 45VAI36A@ 2ms

Gewicht 1,1kg

Steuersignale:

Y1 DCO0..10 V/Ri>250 KQ

Y2 0..20mA/Ri388Q

Stellungssignal U DCO0..10V/R>50KQ

Drehwinkel:
- Arbeitsbereich 90° (93° mech.)

- Begrenzung 5°...85° in 5°-Schritten

Hilfsschalter 3(1,5)A,AC230V

Schaltleistung

Schallpegel 45dB (A)

Schutzklasse Il

Schutzart IP 54 (mit Kabelverschraubungen, Kabel nach unten)

Umgebungsbedingungen: -20°...+50°C/-30°...+60°C
Betriebstemperatur/

Lagertemperatur

Feuchte 5...95% r.F. (nicht kondensierend).

Service Wartungsfrei

Richtlinien c E 89/336/EEC:  EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

72/23/EEC:  EN 60730

Anderungen des Dokuments vorbehalten.
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DMG1.1

Attuatori proporzionali

Guida installazione P/N 14-88360-1939 Rev. B
Data di pubblicazione 07 2007

LEGGERE ATTENTAMENTE QUESTE ISTRUZIONI E LE AVVERTENZE
PRIMA DELL'INSTALLAZIONE E CONSERVARLE PER USO FUTURO

Funzioni generali
Gli attuatori sono progettati per il funzionamento delle serrande nei sistemi
HVAC (Heating, Ventilation and Air Conditioning). L'adattatore universale
consente il montaggio diretto degli attuatori sul perno della serranda dove
vengono fissati con il dispositivo di bloccaggio fornito.
Figura 1: Dimensioni in mm (pollici)

a. Vite coperchio

Modo di funzionamento
Figura 2: Attuatore aperto
a. Impostazione predefinita interruttore ausiliario: 10° (CW)
b. Impostazione predefinita interruttore ausiliario: 80° (CW)
c. Connettore motore
d. Microinterruttore
e. Pulsante manuale
f. Adattatore per:

Perni rotondi: @ 10...20 mm
Perni quadrati: O 10...16 mm

g. 1 - Limitazione dell'angolo di rotazione
2 - Shloccaggio dell'adattatore

h. Segnali di controllo di regolazione
Gli attuatori sono controllati per mezzo di un segnale 0...10 VDC 0 0...20 mA.
Il motore si arresta quando viene raggiunto il fine corsa della serranda o il
fine corsa dell'attuatore. Per il funzionamento manuale della serranda, il
sistema di ingranaggi viene disinnestato attraverso I'utilizzo del pulsante di
ripristino automatico (vedere la figura 2 e.).

AVVERTENZA: quando si calcola la coppia richiesta per il
funzionamento delle serrande, & necessario considerare tutti i

dati forniti dal produttore della serranda.
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Installazione e regolazione
Figura 3: Istruzioni per il montaggio

Installazione

Collegare I'attuatore al perno della serranda mediante I'adattatore e fissare

il dispositivo di bloccaggio con le viti fornite.

Limitazione dell’angolo di rotazione

E possibile limitare meccanicamente I'angolo di rotazione/intervallo di
funzionamento (figura 2 g1.) su un valore inferiore a 90° riposizionando
I'adattatore in passi di 5°, in base alle esigenze.

Per sbloccare I'adattatore, premere semplicemente i relativi fermagli nel
lato inferiore dell'attuatore (figura 2 g2.).

Selezione della direzione di rotazione

» Perinvertire la direzione di rotazione (CW/CCW), allentare la vite
(vedere la figura 1 a.) e rimuovere la copertura.

+ E possibile invertire la direzione di rotazione con linterruttore (vedere la
figura 2 d.).

* Impostazione predefinita: rotazione oraria (CW).

DMGH1.1 Attuatori proporzionali

17



Cablaggio

AVVERTENZA:
» Eseguire i collegamenti elettrici degli attuatori rispettando le

normative legali relative.

» Per evitare lesioni personali o danni all'apparecchiatura
o altre proprieta, isolare sempre I'alimentatore prima di
iniziare qualsiasi operazione sul cablaggio elettrico.

» Per evitare danni a proprieta, & importante utilizzare
I'apparecchiatura solo per lo scopo designato.

A AVVERTENZA: i circuiti integrati all'interno dell'attuatore
\ sono sensibili all'elettricita statica. Adottare le precauzioni del
‘!. caso.

Schemi di cablaggio

Figura 4: Controllo proporzionale

Figura 5: Dati del segnale
(1) Segnale
(2) Potenziometro
(3) Adattamento

Figura 6: Connessione parallela

Figura 7: Interruttori ausiliari
(1) Impostazione predefinita interruttore ausiliario: 10° CW
(2) Impostazione predefinita interruttore ausiliario: 80° CW
(3) Attuatore nella posizione 0°
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Connessioni elettriche tramite trasformatore di sicurezza

» Per eseguire le connessioni elettriche, allentare la vite (fig. 1 a.) e
rimuovere la copertura.

+ Schema cablaggio attuatore in base alla connessione terminale (fig. 4).

« Connessione parallela in base alla connessione terminale (fig. 6).

* Interruttori ausiliari in base alla connessione terminale (fig. 7).

* Potenziometro di retroazione non possibile.

« Il lavoro di installazione elettrica deve essere eseguito da un
tecnico specializzato.

» Connessioni errate possono danneggiare |'apparecchiatura. Controllare
le connessioni prima di dare tensione all'alimentatore.

» Durante l'operazione di installazione degli attuatori rispettare sempre le
normative locali di prevenzione degli infortuni.

» L'attuatore si sposta leggermente durante il funzionamento, pertanto &
importante utilizzare cavetti flessibili per le connessioni elettriche.

Regolazione degli interruttori ausiliari

(vedere le figure 2 a. - b.)
Esempio:
regolazione della posizione di commutazione a. su 30° e b. su 70°.

30°: spingere il pulsante manuale (figura 2 e.) e ruotare I'adattatore (figura 2 f.)
nella posizione 30°. Allentare leggermente la vite con testa a croce
nell'eccentrico a. in modo da poter spostare l'ingranaggio manualmente.
Ruotare I'eccentrico a. in senso antiorario fino a quando l'interruttore di
accensione e visibile. Serrare nuovamente la vite con testa a croce
nell'eccentrico a..

70°: ruotare I'adattatore (figura 2 f.), come descritto in precedenza, nella
posizione 70°. Allentare leggermente la vite con testa a croce
nell'eccentrico b. in modo da poter spostare I'ingranaggio manualmente.
Ruotare I'eccentrico B. in senso orario fino a quando l'interruttore di
accensione é visibile. Serrare nuovamente la vite con testa a croce
nell'eccentrico B..

Impostazione predefinita degli interruttori ausiliari
L'impostazione predefinita dei due interruttori ausiliari a. e b.
10° CW (a.) e 80° CW (b.).

Codici ordine

Codici Descrizioni
DMG1.1 Attuatore AC/DC 24 V
DMG1.1S Attuatore AC/DC 24 V con 2 interruttori ausiliari
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Specifiche tecniche

Attuatori DMG1.1(S)
Coppia 32Nm
Sup. serranda 6 m2
Tempo di esecuzione 200s
Indipendente dal carico, in condizioni nominali
e temperatura ambiente
Alimentazione AC 24V £20% / DC +10%
Frequenza 50-60 Hz
Consumo energetico
- funzionamento 25W
-afinecorsa 03W
Per dimensionamento 45VA/36A@ 2ms
cavi
Peso 1,1kg

Segnali di controllo:
Y1
Y2

DC0...10 V/Ri > 250 KQ

0..20 mA/Ri 388

Segnale di posizione U

DCO..10 V/R>50 KQ

Angolo di rotazione:

- Intervallo di
funzionamento

- Limitazione

90° (93° mecc.)

5°...85° in passi di 5°

Dati nominali
interruttore ausiliario

3(15)A AC230V

Potenza sonora

4508 (A)

Classe di protezione

Grado di protezione

IP 54 (con pressacavi, cavo rivolto verso il basso)

Temperatura:
funzionamento/
conservazione

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Umidita

5...95% RH (senza condensa).

Manutenzione

Nessuna

standard C €

89/336 EEC:  EN 61000-6-2, EN 61000-6-3
72/23 EEC:  EN 60730

Questo documento pud essere soggetto a modifiche senza preavviso.
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DMG1.1

Actuadores proporcionales

Guia de instalacién P/N 14-88360-1939 Rev. B
Fecha de publicaciyn 07 2007

ANTES DE LA INSTALACION, LEA CUIDADOSAMENTE ESTAS
INSTRUCCIONES Y LAS ADVERTENCIAS DE SEGURIDAD Y
CONSERVELAS PARA SU USO FUTURO

Caracteristicas generales

Los actuadores intervienen en el funcionamiento de los reguladores de aire
en los sistemas de calefaccion, ventilacion y aire acondicionado (HVAC). El
adaptador universal permite su montaje directo sobre el eje del regulador,
asegurandolos con el dispositivo de bloqueo que se suministra.

Figura 1: Dimensiones en mm (pulgadas)
a. Perno de la cubierta

Modo de funcionamiento

Figura 2: Actuador abierto

. Interruptor auxiliar, ajustado de fabrica a 10° (CW)
. Interruptor auxiliar, ajustado de fabrica a 80° (CW)
. Enchufe del motor

. Microinterruptor

Botén manual

Adaptador para:

Ejes redondos: @ 10...20 mm

Ejes cuadrados: O 10...176 mm

g. 1 - Limitacién del angulo de rotacion
2 - Liberacion del adaptador

h. Ajuste de sefiales de control
Los actuadores estan controlados por una sefial 0...10 VDC o 0...20 mA.
El funcionamiento del motor se detendra cuando se alcance el tope final del
regulador o del actuador. En el caso del funcionamiento manual del
regulador, el engranaje se desconecta mediante el botén de
restablecimiento automatico (Véase la Figura 2 e.).

0o Q00N

ADVERTENCIA: Para calcular la torsién necesaria para el
funcionamiento de los reguladores, es esencial tener en

cuenta todos los datos facilitados por su fabricante.
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Instalacion y ajuste
Figura 3: Instrucciones de montaje

Instalacion

Sujete el actuador al eje del regulador mediante el adaptador y asegure el
dispositivo de bloqueo con los pernos que se suministran.

Limitacién del angulo de rotacion

Para limitar de forma mecanica un angulo de rotacién o una gama de
trabajo (Figura 2 g1.) inferior a 90°, debera volver a colocar el adaptador en
la posicién adecuada en tramos de 5°.

Para liberar el adaptador sélo tiene que pulsar los clips situados en la parte
inferior del actuador (Figura 2 g2.).

Seleccidn de la direccién de rotacion

« Para cambiar la direccién de la rotacion (CW - sentido de las agujas del
reloj / CCW - sentido contrario a las agujas del reloj), afloje el perno
(Véase la Figura 1 a.) y retire la cubierta.

* Puede cambiar la direccion de rotacién con el interruptor (Véase la Figura
24d.).

« Ajuste de fabrica: Rotacion en el sentido de las agujas del reloj (CW).
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Cableado

ADVERTENCIA:

+ Las conexiones eléctricas de los actuadores deberan
realizarse siguiendo los requisitos legales pertinentes.

+ Para evitar dafios personales, del equipo o de
propiedades de terceros, desconecte siempre el
suministro eléctrico antes de realizar cualquier tipo de
trabajo con el cableado.

» Para evitar dafios en la propiedad, es importante que el

equipo se emplee exclusivamente con el fin para el que ha
sido creado.

‘ ADVERTENCIA: Los circuitos integrados del actuador son
‘m\ sensibles a la electricidad estatica. Adopte las debidas
precauciones.

Diagramas del cableado

Figura 4: Control proporcional

Figura 5: Datos de sefal
(1) Sefial
(2) Potenciémetro
(3) Adaptacion

Figura 6: Conexion en paralelo

Figura 7: Interruptores auxiliares
(1) Interruptor auxiliar, ajustado de fabrica a 10° CW
(2) Interruptor auxiliar, ajustado de fabrica a 80° CW
(3) Actuador en la posicién 0°

DMGH1.1 Actuadores proporcionales
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Conexiones eléctricas a través de un transformador
aislante de seguridad

« Para realizar las conexiones eléctricas, afloje el perno (Figura 1 a.)y
retire la cubierta.
« Diagrama de cableado del actuador segun la conexion del terminal (Fig. 4).

« Conexion en paralelo segun la conexién del terminal (Fig. 6).
* Interruptores auxiliares segun la conexién del terminal (Fig. 7).
« Potenciometro de feedback no es posible.

+ Las labores de la instalacion eléctrica debe realizarlas un técnico
electricista cualificado.

« Una conexién incorrecta puede dafiar el equipo. Revise las conexiones
antes de volver a activar el suministro eléctrico.

« Durante la instalacién de los actuadores debe aplicarse en todo
momento la normativa para la prevencion de accidentes.

« El actuador realiza pequefios movimientos durante su funcionamiento, por
lo que es importante emplear cables flexibles en las conexiones eléctricas.

Ajuste de los interruptores auxiliares (Véase la figura
2a.-b.)

Ejemplo:

Ajuste de la posicion de interruptores a. a 30° y b. a 70°.

30°: Pulse el botén manual (Figura 2 e.) y gire el adaptador (Figura 2 f.) hasta la
posicion de 30°. Afloje ligeramente el perno Phillips de la rueda de levas a. hasta
que pueda mover manualmente la rueda. Gire la rueda a. en el sentido
contrario a las agujas del reloj hasta que pueda ver el botén del interruptor. A
continuacion, vuelva a apretar el perno Phillips de la rueda de levas a..

70°: Gire el adaptador (Figura 2 f.) de la forma indicada anteriormente hasta la
posicion de 70°. Afloje ligeramente el perno Phillips de la rueda de levas b. hasta
que pueda mover manualmente la rueda. Gire la rueda b. en el sentido de las
agujas del reloj hasta que pueda ver el botén del interruptor. A continuacién,
vuelva a apretar el perno Phillips de la rueda de levas b..

Ajustes de fabrica de los interruptores auxiliares
Los dos interruptores auxiliares a. y b. estan ajustados de fabrica a,
aproximadamente, 10° CW (a.) y 80° CW (b.).

Cédigos de pedido

Cadigos Descripciones
DMG1.1 Actuador AC/DC 24 V
DMG1.1S Actuador AC/DC 24 V con 2 interruptores auxiliares
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Especificaciones técnicas

Actuadores DMG1.1(S)
Torque de direccion 32 Nm

Area del regulador 6 m?
Tiempo de ejecucion  200s

Independientemente de la carga, a temperatura ambiente y
condiciones nominales

Suministro eléctrico  AC 24V +20% / CC £10%
Frecuencia 50-60 Hz
Consumo
energético:
- en funcionamiento 25W
-en los topes 03W
Para la medida del 45VA/3,6Aa2ms
cableado
Peso 1,1kg
Sefales de control:
Y1 DCO0..10V/Ri>250 KQ
Y2 0..20mA/Ri388Q

Seiial de posicion U

DCO..10 V/R > 50 KQ

Angulo de rotacion:
- Gama de trabajo
- Limitacion

90° (93° mec.)

5°...85° en tramos de 5°

Clasificacion de
interruptores
auxiliares

3(L5)A AC230V

Nivel de potencia
acustica

4508 (A)

Clase de proteccion

Grado de proteccion

IP 54 (con prensaestopas, pasacables)

Temperatura: en
funcionamiento/
almacenamiento

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Humedad

5...95% HR (sin condensacion).

Mantenimiento

Mantenimiento gratuito

Estandares ( €

89/336 EEC:  EN 61000-6-2, EN 61000-6-3
T2/23EEC:  EN 60730

Este documento esta sujeto a cambios sin previo aviso.

DMGH1.1 Actuadores proporcionales
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DMG1.1

Proportionele bekrachtigers

Installatiehandleiding Onderdeelnr. 14-88360-1939 Rev. B
Uitgiftedatum 07 2007

LEES DIT INSTRUCTIEBLAD EN DE
VEILIGHEIDSWAARSCHUWINGEN ZORGVULDIG VOORDAT DE
INSTALLATIE WORDT UITGEVOERD, EN BEWAAR DIT MATERIAAL
ZODAT U HET IN DE TOEKOMST OOK NOG KUNT RAADPLEGEN

Algemene functies

De bekrachtigers zijn bedoeld voor luchtdempers in HVAC-systemen. Met
de universele adapter zijn ze direct aan te sluiten op de demperas, waar ze
worden vastgezet met de meegeleverde vergrendeling.

Figuur 1: Afmetingen in mm (inch)
a. Schroef van afdekking

Werking
Figuur 2: Bekrachtiger open
a. Fabrieksinstelling van AUX-schakelaar 10° (rechtsom)
b. Fabrieksinstelling van AUX-schakelaar 80° (rechtsom)
c. Motorplug
d. Microschakelaar
e. Handmatig, knop
f. Adapter voor:
ronde assen: @ 10...20 mm
vierkante assen: 0 10...16 mm
g. 1 - Draaihoek begrenzend
2 - De adapter ontgrendelen
h. Regelsignalen afstellen
De bekrachtigers worden aangestuurd door een signaal van 0...10 VDC of
0...20 mA.
De motor stopt met draaien wanneer de eindstop van de demper of de
eindstop van de bekrachtiger is bereikt. Voor de handmatige bediening van
de demper wordt de transmissie gedeactiveerd door middel van de
zelfresetknop (zie figuur 2 e.).

WAARSCHUWING: Bij de berekening van het vereiste
draaimoment voor bediening van de dempers is het van
essentieel belang alle verstrekte gegevens door de fabrikant
van de demper te gebruiken.
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Installatie en afstelling
Figuur 3: Montage-instructies

Installatie

Bevestig de bekrachtiger op de demperas door middel van de adapter en
zet de vergrendeling met de meegeleverde schroeven vast.

Draaihoek begrenzend

Een draaihoek/werkbereik (figuur 2 g1.) van minder dan 90° kan
mechanisch worden begrensd door de adapter naar behoefte in stappen
van 5° opnieuw te positioneren.

De adapter wordt eenvoudig ontgrendeld door de adapterbeugels aan de
onderkant van de bekrachtiger in te drukken (figuur 2 g2.).

De draairichting selecteren

* Om de draairichting om te keren (rechtsom/linksom) draait u de schroef
los (zie figuur 1 a.) en verwijdert u de afdekking.

* De draairichting kan worden omgekeerd met de schakelaar (zie figuur 2 d.).

» Fabrieksinstelling: Rechtsom.
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Bedrading

A

WAARSCHUWING:

» De elektrische aansluitingen voor de bekrachtigers moeten in
overeenstemming met de relevante wettelijke vereisten
worden uitgevoerd.

* Om persoonlijk letsel of schade aan de apparatuur of
andere eigendommen te voorkomen, dient u de voeding
altijd te isoleren voordat u met de elektrische bedrading
gaat werken.

*  Om gevaar voor eigendommen te voorkomen, is het van
belang de apparatuur alleen te gebruiken voor het doel
waarvoor deze is bestemd.

A
Arad

WAARSCHUWING: De geintegreerde circuits in de
bekrachtiger zijn gevoelig voor statische elektriciteit. Neem
afdoende voorzorgsmaatregelen.

Bedradingsschema's
Figuur 4: Proportionele regeling
Figuur 5: Signaalgegevens

(1) Signaal

(2) Potentiometer

(3) Aanpassend
Figuur 6: Parallelle aansluiting
Figuur 7: AUX-schakelaars

(1) Fabrieksinstelling van AUX-schakelaar 10° rechtsom
(2) Fabrieksinstelling van AUX-schakelaar 80° rechtsom
(3) Bekrachtiger op positie 0°
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Elektrische aansluitingen via isolerende
veiligheidstransformator

* Om de elektrische aansluitingen te maken, draait u de schroef los (figuur
1 a.) en verwijdert u de afdekking.
» Bedradingsschema voor bekrachtiger volgens klemaansluiting (figuur 4).

« Parallelle aansluiting volgens klemaansluiting (figuur 6.
* AUX-schakelaars volgens klemaansluiting (figuur 7).
» Feedbackpotentiometer niet mogelijk.

* Het werk aan de elektrische installatie dient door een
gekwalificeerde elektricien te worden uitgevoerd.

» Verkeerde aansluitingen kunnen de apparatuur beschadigen. Controleer
de aansluitingen voordat u de voeding inschakelt.

» Neem bij het installeren van de bekrachtigers altijd de plaatselijke
voorschriften in acht om ongevallen te voorkomen.

« Er zit enige beweging in de bekrachtiger wanneer deze in bedrijf is. Het
gebruik van flexibele draden voor de elektrische aansluitingen is dan ook
belangrijk.

Afstelling van AUX-schakelaars (zie figuur 2 a. - b.)
Voorbeeld:
Schakelaarpositie a. op 30° en b. op 70°.

30°: Druk de knop voor handmatig in (figuur 2 e.) en draai de adapter (figuur 2 f.)
naar de positie voor 30°. Draai de kruiskopschroef in het nokwiel a. iets los
zodat het wiel handmatig kan worden bewogen. Draai het nokwiel

a. linksom totdat u de schakelaarknop ziet. Draai de kruiskopschroef in het
nokwiel a. vervolgens weer vast.

70°: Draai de adapter (figuur 2 f.) op dezelfde wijze als eerst naar de positie
voor 70°. Draai de kruiskopschroef in het nokwiel b. iets los zodat het wiel
handmatig kan worden bewogen. Draai het nokwiel b. rechtsom totdat u
de schakelaarknop ziet. Draai de kruiskopschroef in het nokwiel b.
vervolgens weer vast.

Fabrieksinstelling van AUX-schakelaars
De fabrieksinstelling van de twee AUX-schakelaars a. en b. zijn
10° rechtsom (a.) en 80° rechtsom (b.).

Bestelcodes

Codes Beschrijvingen
DMG1.1 Bekrachtiger AC/DC 24 V
DMG1.1S Bekrachtiger AC/DC 24 V met 2 AUX-schakelaars
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Technische specificaties

Bekrachtigers DMG1.1(S)
Aandrijfmoment 32Nm
Dempergebied 6 m2
Looptijd 200s
Onafhankelijk van belasting, bij nominale omstandigheden en
ruimtetemperatuur
Voeding AC 24V £20% / DC +10%
Frequentie 50-60 Hz
Stroomverbruik:
- in bedrijf 25W
- bij eindstops 0,3W
Voor bedrading 45VA/36A@2ms
Gewicht 1,1kg

Regelsignalen:
Y1
Y2

DC0...10 V/Re > 250 KQ

0..20 mA/Re 388 Q

Positiesignaal U

DC0..10V/R>50 KQ

Draaihoek:
- werkbereik
- begrenzend

90° (93° mech.)

5°...85° in stappen van 5°

Nominale waarde
AUX-schakelaar

3(L5)A AC230V

Geluidsniveau

45 dB (A)

Beschermingsklasse

Beschermingsgraad

IP 54 (met kabelpakkingen, kabel neerwaarts)

Temperatuur: in
bedrijf/opslag

-20°...+50°C / -30°...+60°C

Vochtigheid 5...95% RV (niet-condenserend).
Onderhoud Onderhoudsvrij
Normen C E 89/336 EEC:  EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

7223 EEC:  EN 60730

Dit document kan zonder kennisgeving worden gewijzigd.
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DMG1.1

Proportionella stilldon

Installationsguide P/N 14-88360-1939 ver. B
Utgivningsdatum 07 2007

LAS DET HAR INSTRUKTIONSBLADET OCH
SAKERHETSANVISNINGARNA NOGGRANT INNAN DU INSTALLERAR
MODULEN OCH SPARA DEM FOR FRAMTIDA BRUK

Allmanna funktioner

Stalldonen ar avsedda att styra luftfuktare i HVAC-system. Den universella
adaptern gor att stalldonen kan monteras direkt pa fuktarspindeln dar de
fasts med den medféljande lasenheten.
Figur1: Matti mm
a. Téackskruv
Styrningslage
Figur2: Stélldonet 6ppet
. Extra brytare med fabriksinstéllningen 10° (medsols)
. Extra brytare med fabriksinstéllningen 80° (medsols)
. Motorkontakt
. Microbrytare
. Manuell knapp

Adapter for:
Runda spindlar: @ 10...20 mm
Fyrkantiga spindlar: O 10...16 mm

g. 1 - Vinkel for roteringsbegrénsning

2 - Frigbring av adaptern

h. Justering av kontrollsignaler
Stélldonen styrs av en 0...10 VDC- eller 0...20 mA-signal.
Motorn stangs av nar fuktarens éndstopp eller stélldonets andstopp har
natts. For manuell styrning av fuktaren inaktiveras drivningen med hjalp av
den sjalvaterstallande knappen (se figur 2 e.).

S0 Q0T

VARNING! Nar vridmomentet som kravs for att styra fuktarna
beraknas &r det viktigt att ta med alla data fran fuktarens

tillverkare.
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Installation och justering
Figur 3:  Monteringsinstruktioner

Installation
Fast stalldonet vid fuktarspindeln med hjalp av adaptern och skruva fast
lasenheten med de medféljande skruvarna.

Vinkel for roteringsbegrédnsning

En roteringsvinkel eller ett driftomrade (figur 2 g1.) som ar mindre &n 90°
kan begransas mekaniskt genom att adaptern flyttas i steg om 5° efter
behov.

Adaptern frigérs genom att adapterklammorna péa stélldonets nedre sida
trycks ned (figur 2 g2.).

Vilja roteringsriktning

« Lossa skruven for att andra roteringsriktningen (medsols/motsols)
(se figur 1 a.) och ta bort locket.

» Roteringsriktningen kan andras med brytaren (se figur 2 d.).

« Fabriksinstallning: Medsols rotering.
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Kabeldragning

VARNING!

+ De elektriska anslutningarna for stélldonen maste utforas i
enlighet med relevanta juridiska krav.

* Undvik personskada och skador pa utrustningen eller
annan egendom genom att alltid isolera
spanningsmatningen innan arbete utfors pa
kabeldragningen.

+ Det ar viktigt att utrustningen endast anvands for det den ar
avsedd for, sa att skador pa egendom undviks.

‘ VARNING! De integrerade kretsarna i stalldonet ar kénsliga
‘LI\ for statisk elektricitet. Vidta 1ampliga atgarder.

lllustration kabeldragning

Figur 4:  Proportionell kontroll

Figur 5:  Signaldata
(1) Signal
(2) Kompensator
(3) Adaptera

Figur 6:  Parallellanslutning

Figur7:  Extra brytare
(1) Extra brytare med fabriksinstéllningen 10° (medsols)
(2) Extra brytare med fabriksinstéllningen 80° (medsols)
(3) Stélldonet i positionen 0°
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Elektriska anslutningar via transformator fér
sdkerhetsisolering

» Gor de elektriska anslutningarna genom att lossa skruven (figur 1 a.) och
ta bort locket.
* Kopplingsschema for stéilldon enl. terminalanslutning (figur 4).

« Parallellanslutning enl. terminalanslutning (figur 6).
« Extra brytare enl. terminalanslutning (figur 7).
* Feedbackkompensator ej mojligt.

» Den elektriska installationen bor utféras av en kvalificerad
elektriker.

« Felaktiga anslutningar kan skada utrustningen. Kontrollera
anslutningarna innan strémkallan gérs spanningssatt.

* Lokala regler for att férhindra olyckor bér alltid foljas nar stélldonen
installeras.

«+ Stélldonet ror sig nagot nar det ar i drift sa det ar viktigt att anvanda
mjuka kablar for de elektriska anslutningarna.

Justering av extra brytare (se figur 2a. - b.)

Exempel:
Vaxla positionsjusteringen a. till 30° och b. till 70°.

30°: Tryck ned den manuella knappen (figur 2 e.) och rotera adaptern (figur 2 f.)
till positionen 30°. Lossa stjarnskruven i kamhjulet nagot a. sa att hjulet kan
flyttas fér hand. Rotera kamhjulet a. motsols tills brytarknappen syns.
Skruva sedan fast stjarnskruven i kamhjulet igen a..

70°: Rotera adaptern (figur 2 f.) pa samma satt som tidigare till positionen
70°. Lossa stjarnskruven i kamhjulet nagot b. sa att hjulet kan flyttas for
hand. Rotera kamhjulet a. medsols tills brytarknappen syns. Skruva sedan
fast stjarnskruven i kamhjulet igen b..

Fabriksinstéllning fér extra brytare
De tva extra brytarna a. och b. &r fabriksinstéllda pa cirka
10° medsols (a.) och 80° medsols (b.).

Bestallningskoder

Koder Beskrivning
DMG1.1 Stélldon AC/DC 24 V
DMG1.1S Stélldon AC/DC 24 V med tva extra brytare
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Tekniska specifikationer

Stélldon DMG1.1(S)
Drivmoment 32Nm
Fuktaromrade 6 m2

Drifttid 200s

Oberoende av belastning, vid nominella férhallanden och
rumstemperatur

Spéanningsmatning

AC 24V £20%/DC +10%

Frekvens

50-60 Hz

Stromforbrukning:
- i drift
- vid dndstopp

25W

03w

For ledningsstorlek

45VA/36A@2ms

Vikt

1,1kg

Kontrollsignaler:
Y1
Y2

DC0...10 V/Ri> 250 KQ

0..20 mA/Ri 388 Q

Positionssignal U

DCO0..10V/R>50KQ

Roteringsvinkel:
- Driftomrade
- Begrénsning

90° (93° mek.)

5°...85°% i steg om 5°

Klassificering for
extra brytare

3(L5)A AC230V

Ljudniva 45dB (A)

Skyddsklass Il

Skyddsgrad IP 54 (med packboxar, kabel nedat)
Temperatur: drift/ -20°...450°C / -30°...+60°C
forvaring

Fuktighet 5...95 % RH (utan kondens).
Underhall Underhallsfritt

Standarder C €

89/336 EEC:  EN 61000-6-2, EN 61000-6-3
7223 EEC:  EN 60730

Det har dokumentet kan &ndras utan féregaende meddelande.
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DMG1.1
Proporcionalni spoustéce

Instalaéni pFiruc¢ka C. 14-88360-1939 Rev. B
Datum vydani 07 2007

PRED INSTALACI SI POZORNE PRECTETE TYTO POKYNY A
BEZPECNOSTNI VAROVANI A USCHOVEJTE JE PRO POZDEJSI
POUZITI

Obecné funkce
Spoustéce jsou uréeny pro fizeni regula¢nich vzduchovych ventilll v
klimatiza€nich systémech. Univerzalni adaptér umoznuje jejich montaz
primo na hfidel ventilu, kde jsou zajistény pomoci dodavaného
zajist'ovaciho mechanismu.
Obrazek 1: Rozméry v mm (v palcich)

a. Sroub pro pripevnéni krytu

Provozni rezim
Obrazek 2: Rozebrany spoustéc
a. Pomocny spinac je tovarné nastaven na 10° (doprava)
b. Pomocny spinac je tovarné nastaven na 80° (doprava)
c. Konektor motoru
d. Mikrospina¢
e. Manualni tlacitko
f. Adaptér pro:
Oblé hridele: @ 10...20 mm
Ctyfhranné hiidele: @ 10...16 mm
g. 1 — Omezeni uhlu otoceni
2 — Uvolnéni adaptéru
h. Nastaveni vstupnich signali
Spoustéce jsou fizeny signalem 0 ...10 V SS. nebo 0...20 mA.
Motor se zastavi, jakmile bude dosazena koncova poloha ventilu nebo
spoustéce. V pfipadé manualniho ovladani ventilu se pohon vypne pomoci
samocinné resetovaného tlacitka (Viz obrazek 2 e.).

pro ovladani ventilll je potfeba vzit v Gvahu veskeré udaje

ﬁ VAROVANI: Pii vypogitavani krouticiho momentu potfebného
poskytované vyrobcem ventilu.
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Instalace a nastaveni
Obrazek 3: Montazni pokyny

Instalace
PFipevnéte pomoci adaptéru spoustéc k hrideli ventilu a zajistéte pojistny
mechanismus pomoci dodavanych $roubd.

Omezeni uhlu otoc¢eni

Uhel oto&eni nebo pracovni rozsah (obrazek 2 g1.) v Ghlu mensim nez 90°

mohou byt podle potfeby omezeny mechanicky zménou polohy adaptéru v

krocich po 5°.

Adaptér Ize uvolnit jednoduchym stisknutim lamel adaptéru ve spodni ¢asti

spoustéce (obrazek 2 g2.).

Vybér sméru otaceni

« Pokud chcete zménit smér otaceni (doleva nebo doprava), uvolnéte
Sroub (viz obrazek 1 a.) a sejméte kryt.

* Smér otaceni Ize pfepnout pomoci prepinace (Viz obrazek 2 d.).

« Tovarni nastaveni: Otaceni doprava.

DMGH1.1 Proporcionalni spoustéce
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Zapojeni

VAROVANI:

+ Elektrické pfipojeni spoustéct musi byt provedeno v souladu
se souvisejici vyhlaskou.

* Aby se zabranilo zranéni osob nebo poskozeni vybaveni
nebo jiného majetku, vzdy izolujte odpojte zdroj predtim,
nez budete provadét praci na elektrickém vedeni.

* Aby se zabranilo $kodam na majetku, je dllezité, aby toto
vybaveni bylo pouzivano pouze k Gcelum, pro které je
uréeno.

‘ VAROVANI: Integrované obvody ve spoustédi jsou citlivé na
‘ZI\ staticky proud. Ucirite proto pfisluSna opatfeni.

Schémata zapojeni

Obrazek 4: Proporcionalni fizeni

Obrazek 5: Parametry signalu
(1) Signal
(2) Potenciometr
(3) Nastaveni

Obrazek 6: Paralelni zapojeni

Obrazek 7: Pomocné spinace
(1) Pomocny spinac je tovarné nastaven na 10° (doprava)
(2) Pomocny spinac je tovarné nastaven na 80° (doprava)
(3) Spoustéc v poloze 0°
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Elektrické zapojeni s vyuZzitim bezpec¢nostniho

izolaéniho transformatoru

» Chcete-li vytvofrit elektronické zapojeni, uvolnéte Sroub (obrazek 1 a.) a
sejméte kryt.

* Schéma zapojeni spoustéce zapojeni svorky acc. (obrazek 4).

« Paralelni zapojeni zapojeni svorky acc. (obrazek 6).

+ Pomocné spinace zapojeni svorky acc.(obrézek 7).

* Potenciometr zpétné vazby nelze pouzit.

+ Instalaci elektrického vedeni by méla provadét skolena osoba.

» Nespravné zapojeni mlze zpusobit poskozeni zafizeni. Pfed zapnutim
napajeciho zdroje zkontrolujte zapojeni.

+ Priinstalaci spoustéct vzdy dodrzujte mistni smérnice bezpec¢nostni
prace.

+ Spoustéc se pfi provozu mirné pohybuje, a proto je dulezité, aby se pfi
zapojeni pouzily ohebné vodice.

Nastaveni pomocnych spinaéi (viz obrdzek 2 a. — b.)

Priklad:

Nastaveni spinaci polohy a. nejvySe 30° a b. nejvyse 70°.

30°: Stisknéte manuadlni tlacitko (obrézek 2 e.) a otocte adaptér (obrazek 2 f.) do

polohy 30°. Mirné povolte kfizovy Sroub vackového kola a., aby bylo mozné

kolem pohybovat rué¢né. Otacejte vackovym kolem a. doleva, dokud

nebude vidét tlacitko spinace. Opét utahnéte kfiZzovy Sroub vackového kola
a..

70°: Otocte adaptérem (obrazek 2 f.) stejnym zplsobem, jako predtim, do
polohy 70°. Mirné povolte kfizovy Sroub vackového kola b., aby bylo mozné
kolem pohybovat ru¢né. Otacejte vackovym kolem b. doprava, dokud
nebude vidét tlacitko spinace. Opét utahnéte kfizovy Sroub vackového kola b..

Tovarni nastaveni pomocnych spinacu
Dva pomocné spinace a. a b. jsou tovarné nastavené na zhruba
10° doprava (a.) a 80° doprava (b.).

Objednaci kody

Kody Popis

DMG1.1 Spoustéc 24 V STR/SS.

DMG1.1S Spoustés 24 V STR/SS. se 2 pomocnymi spinadi
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Technické udaje

Spoustéce DMG1.1(S)
Kroutici moment 32Nm
motoru

Plocha ventilu 6 m?2
Provozni doba 200 s

Zafizeni je nezavislé na zatizeni, nominalnich
podminkach a pokojové teploté

Napajeci zdroj

24V STR. 20% / SS. £10%

Frekvence 50-60 Hz
Spotieba el.
energie:
—vprovozu 2,5W
—v koncovych 0,3W
polohach
Kapacita vodicu 45VA/3,6 A@ 2ms
Hmotnost 1,1 kg
Ridici signaly:
Y1 0..10V SS./Ri> 250 KQ
Y2 0..20mA/Ri388 Q
Signal polohy U 0..10V SS./Ri>50kQ
Uhel otoéeni:
— Pracovni rozsah 90° (93° mech.)

— Omezeni 5°...85° v krocich po 5°
Jmenovité hodnoty 3 (1,5) A, 230 V STR.
pomocného
spinace

Uroven intenzity
zvuku

45dB (A)

Trida ochrany

Stupen ochrany

IP 54 (kabelové spojky, kabel veden smérem dolu)

Teplota: provozni/

-20° ... +50°C / -30°...+60°C

skladovaci

Vlhkost 5...95% RV (nekondenzuijici)

Udrzba bez udrzby

Smérnice C E 89/336 EEC:EN 61000-6-2, EN 61000-6-3

72/23 EEC: EN 60730

| Dokument mlze byt zménén bez predchoziho upozornéni.
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